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WYMAGANIA OGOLNE



00.0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét liniowych dla projektudnwy sieci kanalizacji sanitarnej
w ulicy Pliszki — Gutkowo gmina Jonkowo

1.2.Zakres stosowanie ST.
Kanalizacja sanitarna grawitacyjna, ulicy PliszKegtkowo gmina Jonkowo

1.3.Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogélne zwzane
z budow kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejsgieniowej

1.4.0Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obgumjacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawgago do dziatania jakognier lub
inspektor nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do
kierowania robotami i wygpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.4. Rejestr obmiaréw — akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robét.
Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajotwierdzeniu przez fiyniera.

1.4.5. Materiaty — wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodnie z
dokumentagj projektows i specyfikacy techniczm, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.4.6. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwitie w ptaszczinie
pionowego przekroju w osi kanalizacji.

1.4.7. Polecenia Inyniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonapvzgz
Inzyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizycziada autorem
dokumentaciji projektowe,.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizaegj, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem
robot.

1.4.10.Kosztorys ofertowy— wykaz robot z podaniem icligidprzedmiarem) w
kolejnasci technologicznej ich wykonania.

1.5.0g6Ine wymagania dotycace robot.




Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich
zgodna¢ z dokumentaaj projektowy ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktéw gtownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiame dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziait@a ochror przekazanych
mu punktéw pomiarowych do chwili odbiorukmwego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacija projektowa.

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i
dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegotowwgshinkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentagprojektow:

- Zamawiajcego
- sporadzom przez Wykonawe

1.5.3. Zgodndi¢ robdét z dokumentaaj projektows i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane
przez Irkyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichgsobowhzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach
umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddéw lub opuszczew
dokumentach kontaktowych, a o ich wykryciu winietythmiast powiadonai
Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaroOw waniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z
dokumentagj projektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdn uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalasosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweineéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracz&dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z
dokumentagj projektows lub ST | wptynie to na niezadowadaj jakasé¢
elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjgcly i remontowych (,pod
ruchem?).
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zak@czenia i odbioru
ostatecznego robot.




Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczeo®t w okresie trwania budowy.
W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i krdzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczae takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewqday ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciowv dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczgstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne uazlzenia zabezpieczge lpda akceptowane przezyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony zzZymierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ildciach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cen umowrn.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawa dostarczy, zainstaluje ebizie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczafge, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie idnedki niezledne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w Sposob uzgodniony zzynmierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ildciach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cenR umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio
przepisdw i norm dotyezych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrgi
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,



2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:

a)

b)
c)

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyithrh substancjami
toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pzaru.

Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywad sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produalcit, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszyngojazdach.
Materiaty fatwopalne d&da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsm osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wickszym od dopuszczalnego, ollemego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag
techniczma wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okékajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po
zakaczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgidj powinien otrzyma
zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ichzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

Ochrona wiasngci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. Oraz uzyska od
odpowiednich wiadz ddacych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majy¢ wykonane w
zakresie przeteenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgua robo6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezzwiocznie
powiadomi Irzyniera i zainteresowane wiadze oragtie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagolzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego




1.5.9.

dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnirzieurzadzex podziemnych
wykazanych w dokumentacjach dostarczonych mu pfaezawiajcego.

Ograniczenie obeizer 0si pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia
na & przy transporcie materiatldw i wypasmia na i z terenu robot. Uzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowyafjowo
tadunkow i w sposob gijty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie osiowe niedua
dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odfrie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma ok@ek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznyckpdiwych dla zdrowia
oraz niespetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia
zabezpieczage, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dlawapia bezpieczestwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie
umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie
materiaty i uradzenia aywane do rob6t od daty rozpacia do daty
zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia zakaenia przez liyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej
elementy byty w zadawalgym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na
polecenie layniera powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisytyozne, ktére sw
jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idaizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqgzas prowadzenia robot.

Wykonawca hkdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych adzei lub metod i w sposob ity bedzie
informowa: Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty.



2.

2.1.

2.2.

2.3.

MATERIALY.

Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavglistaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robotkétyawca przedstawi
szczego6towe informacje dotygz proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpeaviieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage
materiaty uzyskane z dopuszczoneégadta w sposéb goty spetniaj wymagania
ST w czasie pogpu robot.

Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych
wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwigkdet miejscowych véczapc w
to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do
zatwierdzenia liynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkitad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdéw i miejsc
pozyskania piaskuzawiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéterenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowda bvykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wynmaganowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie
prowadz¢ zadnych wykopdéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowazujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwaornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Prébki materiatdow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci.
Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kexdzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda

zachowane nagbujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatbw w czasie przeprowadzaniakgp



2.4,

2.5.

2.6.

b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do
realizacji umowy.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyallz w miejscu wskazanym przezzymiera. Jé&li
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robot zrte,
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matéw zostanie
przewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykazdesk z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdy
beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone praatkzzyszczeniem,
zachowaly swoja jak i wkasciwos¢ do robét i byty dosipne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych zylierem lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc
Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglapozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratdot Wykonawca
powiadomi Irzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrazyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiai ni
moze by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spet
uzywany do roboét powinien lgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przeygriera; w przypadku braku
ustalé w takich dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irxyniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera
w terminie przewidzianym umayw

Sprzt bedacy whasnagcia Wykonawcy lub wynajty do wykonanie robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaajych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidoazliwos¢é wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadtmayniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptqeged wyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liyniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge
zachowania warunkow umowy, zosigarzez Irkyniera zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera,
w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldosspetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsngzh obcizen na osie i
innych parametréw technicznyc$rodki transportu nieodpowiadage warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mogby¢ dopuszczone przezAayniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadngoublicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétinie z umowa oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatdow i wykonywanych robétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robo6t oraz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanympismie
przez Irxyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe
wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostaesli wymaga tego ledzie Inzynier,
poprawione przez Wykonaw@a wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciarzez Irzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§e za ich doktadng:.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy,
dokumentac;ji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera kzda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod graba zatrzymania
robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykaa.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakaci.

Do obowhzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jékg w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robo6t, ravosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robot zgodnie z dokumendgmjojektows, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezimera.o,

Program zapewnienia jako bedzie zawieré
a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizaag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposo6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaiom
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow badazapis pomiaréw,

b) cze¢$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iagtzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i
zatladunku materiatow, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przetautia wiasciwosci w
czasie transportu,

- sposo6b i proceddmpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie agizey, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw i wykonywania poszczegolnych eletdw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osgna¢ zatlazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolboét i jakaci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbjpc personel, spet,
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbédne do pobierania probek i bada
materiatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow8&jTi.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w
ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie absbne tam okrdony,
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Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziafy zapewrd wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi$wiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem ldada
materialdbw ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewniona madiwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wkasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku kosz{yokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagic
zatwierdzone przez hyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada
wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmiakiegokolwiek badania
wymaganego w ST stosowenazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luld&aia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi seng ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera.

Raporty z badan.

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafla
jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
Badania prowadzone przez liyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badaneteniatéw uzrodta ich
wytwarzania zapewniona mgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie oceniad zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zei wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutbatkowych bada
albo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i robot z dokumentacja projektaw ST. W takim przypadku catkowite koszty
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powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.
6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wégiwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polsks Norma lub
- Aprobat techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktére
spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentywg/magane
przez ST, kada partia dostarczona do rob@tlbie posiadate dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamabad/konanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvc
InZzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatno
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda
dotycz\¢ przebiegu rob6t, stanu bezpieagiva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz
stanowiska stibowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxta
oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dat podpisem
Wykonawcy i Irzyniera.

Do dziennika budowy naby wpisyw#& w szczegoIndti:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j&koi
harmonograméw robat,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementdw robét,

- przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajicych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbiorow robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét
podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkwi z
warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafia podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika
budowy leda przedt@one Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageis
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektant do dziennika budowy obligujeyniera do
ustosunkowania gi Projektant nie jest jednak stegppmowy i nie ma uprawnie
do wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie
faktycznego posgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza giw sposob eiglty w jednostkach przgjych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiai jakaci.

Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lEyudostpnione na
kazdezyczenie Iityniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) — (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie,
(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugpoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.
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Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lzyniera i
przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiafego.
OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robot.
Obmiar robét bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét

zgodnie z dokumentacja projektawST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym
terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nigatnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagana do
celu miesg¢cznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera.

Zasady okrellania ilosci robot i materiatdw.
Dlugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymi
beda obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.
Jeili ST wiasciwe dla danych roboét nie wymagdggo inaczej, obkjosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i Sprat pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru
robét keda zaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagas bada atestugcych to Wykonawcadulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w
dobrym stanie, w caty okresie trwania robot.
Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag
odnagnym wymaganiom ST. &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
sposob cigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.
Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym
odbiorem odcinkow robét, a taé& w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w
robotach.

Obmiar robdt zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbzda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie fejesbmiarow. W razie
braku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaaknika do
rejestru obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodnioigzynierem.

ODBIOR ROBOT

. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu
Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakaosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra
zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umgliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego pegu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienieniyniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikoéw badelaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci
roboét. Odbioru cgsciowego dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot.
Odbioru robét dokonuje kynier.
Odbidr ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztygo wykonania
robét w odniesieniu do ikei, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem napiie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczzc od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeponez
Zamawiajcego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja
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roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowvykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapona sealizacy
ustale przyjetych w trakcie odbiorow roboét zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t emipjacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pekoavych lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaio ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakagé wykonywanych
rob6t w poszczegolnych asortymentach nieznaczrideegd od wymagane;
dokumentagj projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszom wartags¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot
jest protokot odbioru ostatecznego robét spdzpny wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zokhaany przygotowa
nastpujace dokumenty.

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkows, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ew.
uzupetniagce lub zamienne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych,
zgodnie z ST,

5. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzggeh (np. na

przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz

protokoty odbioru i przekazania tych robét wdicielom uradzen,

geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegintaryzaciji

powykonawczej.

o~

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowanie
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawiowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub
uzupetniagce kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgssjo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy
komisja.

Odbiér pogwarancyjny.
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Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawizanych
z usung¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w
okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot”.

PODSTAWA P+ATNO SCI.

Ustalenia ogdlne.
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaw
za jednosti obmiarowy ustalom dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatnaci jest

wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowej ledzie
uwzgkdniat wszystkie czynnei, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej
wykonanie okrglone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projek&jw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:
- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagtdo wymaga warunkoéw umowy i wymagaogolnych
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a
niewyszczegolnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdow i organizeggihu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budomuygz z dostarczeniem kopii
projektu Irzynierowi wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier,
oznakowa i drenau,

(H tymczasowa przebudawrzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaggihu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugcie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
GRAWITACYJNEJ
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ST-01 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSafwymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét liniowych dla projektudawy sieci kanalizacji sanitarnej
w ulicy Pliszki — Gutkowo gmina Jonkowo.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej w ultiszki — Gutkowo gmina
Jonkowo
Zakres robot, rodzaje i oi podane s$w kosztorysie ofertowym.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.1. Kanalizacja sanitarna - giganalizacyjna zewdtrzna przeznaczona do
odprowadzaniaciekow bytowo-komunalnych.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dgmgtacyjnego odprowadzania
sciekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony dqowaaadzanigciekéw bytowo-
komunalnych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony daq@nia budynku z sieckanalizacji
sanitarne;.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony deriiasciekdw, z co najmniej
dwéch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtébwny - kanat przeznaczony deéermiasciekdéw z kanatéw oraz
kanatéw zbiorczych i odprowadzenia ich do odbioanik

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewretrznej mniejszej
niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamigio wysokadci wewretrznej rownej lub
wigkszej nz 1,0 m.
1.4.3. Urzidzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ematow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalijma zlokalizowana na
zatamaniach osi kanatu w planie, na zatamaniactikspkanatu oraz na odcinkach
prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortaczenia,
co najmniej dwéch kanatéw doptywowych w jeden kawaptywowy.
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1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzikakalizacyjna maga
dodatkowy przewdd pionowy umliwiajacy wytracenie nadmiaru enerdiciekow,
sptywapcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dazaj potazonego kanatu
odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowslepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem
bez otworu wlazowego, spetriap funkcje studzienki patzeniowej.

1.4.3.6. Komora pomiarowa - obiekt budowlany wyposy w zespot pomiarowy,
instalacje i pomocnicze wdzenia techniczne, przeznaczone do pomiaru
objctosciowego ilagci przeptywagcychsciekow.

1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczeséstudzienki lub komory przeznaczona do
czynndci eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomicdzy
rzedna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu pmdia studzienki lub komory,
a rzdna spocznika.

1.4.4.2. Komin wiazowy - szyb pgizeniowy komory roboczej z powierzchraiemi,
przeznaczony do zajia obstugi do komory robocze;j.
1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywaaca komog roboca.

1.4.4.4. Wtaz kanatowy - elemergliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnychailiwiajacy dostp do uradzea
kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelaki, przeznaczony do przeptywu
w nim sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub konkanalizacyjnej pongdzy kinet
asciam komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w 00.0%/ymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze robot
Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania
podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

2.2.1. Rury tworzywowe .

— Rury kielichowe lub zgcznikiem na uszczetkwargows z tworzywa PP, PE,
PCV - @ 200, 160 mm, dwaienne, karbowane, klasy T, stosowane do
budowy gtdbwnego kolektora.

2.2.2. Rury stalowe ochronne i przeciskowe
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- Rury stalowe czarne wg PN/H-74246zénie przez spawanie
2.3. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki naky wykon& z kregow betonowych luldelbetowychd 1,20 m,00
1,80 oraz z PEHD @ 0,630 m z teleskopowym mocoevanviazu zgodnie z aprohat
ITB lub podobnej klasy. Studzienki wykahagodnie z normpPN-92/B-10729.

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzien& 1,20,0 1,80 (powyej wegcia kanatdw) powinna
by¢ wykonana z:
— kregow zelbetowych, betonowych odpowiag@ych wymaganiom BN-86/8971-08,
— muru cegty kanalizacyjnej odpowiadeg] wymaganiom PN-B-12037.

Komora robocza ponej wegcia kanatow powinna liywykonana jako monolit
Z betonu hydrotechnicznego klasy B 40; W-4, M-18pawiadagcego wymaganiom
BN-62/6738-03, 04, 07 lub alternatywnie z cegty daacyjnej.

2.3.2. Komora pomiarowa

Komora wyposzona w uradzenia i instalacje techniczne do g@ibfjciowego pomiaru
ilosci sciekow.

a. Zestaw przeznaczony do opomiarowaniakow w otwartych kanatach ze sptywem
grawitacyjnym.

Wartasé przeptywu obgtosciowego jest wyznaczana na podstawie zaprogramgwane
charakterystyki dla znormalizowanej przelewu Pabri@owlusa. Pomiar wysokoi
lustra ptyracej cieczy wykonywany przyayciu ultradzwigkowej sondy poziomu.
Wymagana kompensacja wptywu temperatury na wyaikigru poziomu cieczy
ptynacej.

Zakres pracy przelewu Palmera-Bowlusa dla wartorzeptywu od min. ok. 0.3 m3/h
(0.09 I/s) do nie mniej od 30 m3/h (8 I/s)

b. wymagane wyposanie w modut elektroniczny z modem telemetrycznynzdalnej
kontroli stanu pracy oraz rejestracjanych pomiarowych zestawu pomiarowego,
zasilanie z pakietu akumulatorkéw, min. trw&takumulatorkow — 1 rok.

Dane g przesytane z wykorzystaniem sieci GSM/GPRS do senfirmy
rozliczeniowej. Dane winny liydostpne poprzez stelnternet, za pomacstrony www
zarejestrowani zytkownicy map mie¢ mazliwosé sprawdzenia aktualnego stanu pracy
zestawu pomiarowego. Dane dgste w formie tabel i wykreséw utatwigych analiz
przeptywu cieczy ptyscej i poprawnéci pracy zestawu pomiarowego. Modut
telemetryczny musi liywyposaony w kart telemetrycza z ustug transmisji danych
c. Przenény wyswietlacz bezprzewodowy

Wyswietlacz z obudowtypu hand-held. Przekaz danych z modutu elektem@go do
przendnego wywietlacza — drog radiows. Odkwiezanie wynikdw pomiaréw nie
rzadziej nk 15 s.

2.3.3. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o
wiasciwosciach podanych w pkt 2.3.1.

2.3.4. Wiazy kanalowe

Wiazy kanatowe nalyy wykonywa jako:
- wihazy zzeliwa sferoidalnego okgte o przéwicie 600 mm klasy D400, wysokd
korpusu 150mm , wg PN-93/H-74124 (EN124).
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2.3.5. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.
2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.pomodpowiadé
wymaganiom BN-62/6738-07.
2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.
2.6. Skltadowanie materiatéw

2.6.1. Rury kanalowe z.

Magazynowane rury powinny byabezpieczone przed szkodliwym dziataniem
promieni stonecznych temperafwyzsz niz 4¢° C i opadami atmosferycznymi.
Dluzsze sktadowanie powinno odbyévsic w pomieszczeniach zamkiych lub
zadaszonych. Rur nie wolno nakryéuaniemaliwiajac przewietrzanie. Rury z winny
by¢ sktadowane tak dtugo jak to mive w oryginalnym opakowaniu (wzkach).
Powierzchnia sktadowania powinnaciptaska, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotéw. W4zki mazna skladowé po trzy jedna na drugiej, lecz nie &y niz 2 m
wysokdaci w taki sposéb, aby ramkaazki wyzszej spoczywata na ramceaeki
nizszej. Gdy rury sktadowane §o rozpakowaniu) w stertach najezastosowa
boczne wsporniki, najlepiej drewniane lub wigdme drewnem w maksymalnych
odstpach, co 1,5 m. Gdy nie jest ative podparcie rur na catej diugm, to spodnia
warstwa rur winna spoczywaa drewnianych tatach o szerékominimum 50mm o
takiej wysokdci, aby kielichy rur nie lgaty na ziemi. Rozstaw podpor niegkszy niz
2m.

Rury o rinychsrednicach i grub&ciach powinny by sktadowane oddzielnie,
a gdy nie jest to mabiwe, rury o najgrubszejciance winny znajdowsasi¢c na spodzie.
W stercie nie powinno znajdowai¢c wigcej niz 7 warstw, a take nie wyzej niz 1,5 m.
Rury powinny méena obu kécach zélepki, ktére powinny b§ zdjete
dopiero bezpgednio przed mong@m zhczy.

2.6.2. Keqi

Kregi mazna sktadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem,
nacisk kegow przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPay $ktadowaniu
wyrobow w pozycji wbudowania wysokésktadowania nie powinna przekra¢Z38
m. Sktadowanie powinno umliwia¢ dostp do poszczegdblnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kigow.

2.6.3. Cegta kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna nie byt sktadowana na otwartej przestrzeni, na
powierzchni utwardzonej z odpowiednimi spadkami @ioaj acymi odprowadzenie
wod opadowych.

Cegty w miejscu sktadowania powinnydatozone w sposob upogdkowany,
zapewniagcy tatwas¢ przeliczenia. Cegty powinny Byitozone w jednostkach
tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe madpy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3
warstwach, odcznej wysokéci nieprzekraczagej 3,0 m. Przy sktadowaniu cegiet
luzem maksymalna wysok®stosow i pryzm nie powinna przekra¢z32 m.

2.6.4. Wiazy kanalowe i stopnie
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Wiazy kanatowe i stopnie powinny bgktadowane z dala od substancji
dziatapcych korodujco. Wiazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia
sktadowania powinna kdyutwardzona i odwodniona.

2.6.5. Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z imngdzajami i
frakcjami kruszyw.

3. SPRAT
3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.
3.2. Spret do wykonania kanalizacji
Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji powinien wyka@zsi¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciagarek mechanicznych,
- beczkowozow.
— sprzt elektrotechniczny

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w 00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych.

Rury w wiazkach musg by¢ transportowane na samochodach o odpowiednigj
diugcici. Z uwagi na specyficzne wiawaosci rur naley przy transporcie zachowa
nastpujace dodatkowe wymagania:

* przewdz rur mee by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi

. prze\(/)véz powinno siwykonywa: przy temperaturze powietrza od °Gdo

+30°C

* na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle

* wysoka¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza

* wytadunek rur w wgzkach za pomacpodnagnika widtowego z ptaskimi

widtami lub dzwigu z bellg

e przy transportowaniu rur luzem winny one spoczéwa catej dtugéci na

podtodze pojazdu, pojazd musi posiadaporniki boczne w rozstawie max
2m, rury sztywniejsze winny znajdowai¢ na spodzie

* przy diugdciach rur wekszych nk dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie

moze przekraczal m
4.3. Transport kmgow.

Transport kggow powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania
lub prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezg®aia przed uszkodzeniem
przewaonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywniernzgz zastosowanie
przektadek, rozporéw i klindbw z drewna, gumy lubyoh odpowiednich materiatow.
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Podnoszenie i opuszczaniedgdw osrednicach 1,2 m, natg wykonywa za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rOwrenmie na obwodzie
prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nie by przewaona dowolnymirodkami transportu w
jednostkach tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalguktada& nasrodkach transportu samochodowego w
jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nafauktada& nasrodkach przewozowycictisle
jedne obok drugich, w jednakowej liczbie warstwpaavierzchnisrodka transportu.
Wysokas¢ tadunku nie powinna przekraczarysokaci burt. Cegty luzem magbyc
przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkienogtasia opinek.
Zatadunek i wytadunek cegty w jednostkach tadunkdwyowinien s odbywa
mechanicznie za pomgcirzadzen wyposaonych w ospret kleszczowy, widtowy lub
chwytakowy. Zatadunek i wytadunek wyrobow przexoych luzem powinien
odbywa sie recznie przy ayciu przyraddéw pomocniczych.

4.5. Transport wiazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnymfodkami transportu w
sposOb zabezpieczony przed przemieszczaniem i dzzlkem.

Wiazy typu cgzkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uktad& na paletach po 10 sztacky tasma stalow.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapéeakie srodki
transportowe, ktore nie spowodgegregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki,
zanieczyszczenia mieszanki i okgmia temperatury przekraczegj granie okreslona
w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawégaan.

4.8. Transport cementu i jeqgo przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w 00.00 ,\Wgan& ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeriravale
oznaczy je w terenie za pomokotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkdw
krawedziowych.

Wytyczenie robét powinno kBywykonywane przez geodet uprawnieniami.
Projektowan o$ kanatu (przewodu) natg oznaczy w terenie w sposob trwaly i
widoczny z zatéeniem cigu reperdéw roboczych. Punkty na osi trasy hateznaczy
za pomog drewnianych palikow, tzw. kotkdw osiowych z gidziami. Kotki osiowe
nalezy wbi¢ na kadym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzieaaka odcinkach
prostych, co okoto 30-50m. Naidym odcinku nalgy utrwali¢, co najmniej 3 punkty.



27

Koftki swiadki wbija st po obu stronach wykopu, tak aby istniataziiveo$¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdeMhie zabudowanym repery
robocze nalgy osadzé w scianach budynkow w postaci hakow lub bolcowagCi
reperdw roboczych natg nawhzat do reperdw sieci gstwowej. Szkice sytuacyjne
reperow i ich rgdne Wykonawca przekea Inzynierowi.

Przed przygtieniem do robo6t ziemnych nalewykona urzadzenia
odwadniajce, zabezpieczge wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi
I gruntowymi. Uradzenia odwadniage naley kontrolowa i konserwowa przez caty
czas trwania robot. Obirenia wod gruntowych natg dokonywa, gdy woda
uniemaliwia wykonywanie wykopu. Obaenia woéd gruntowych natg
przeprowadzatak, aby nie zostata naruszona struktura w padveykonywanego
obiektu, ani te w podtazu sasiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnychlery nad otwartymi wykopami ustawi
tawy celownicze umdiwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu
oraz kontro¢ rzednych taw. Lawy celownicze naig montowa nad wykopem na
wysokas¢ okoto 1 m nad powierzchipterenu w odspach wynosacych okoto 30 m.
Lawy powinny mi€ wyraznie i trwate oznaczenie projektowanej osi przewdsidrne
krawedzie celownikOw naley ustawt zgodnie z rgdnymi projektowanymi za pomac
niwelatora. Potéenie celownikdéw naley sprawdza codziennie przed rozpogzem
montau przewodow.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykortazgodnie z norm BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-
B-10736.

Wszystkie napotkane przewody podziema trasach wykonywanych
wykopdw, krzyujacych se lub biegracych rownolegle z wykopem powinny by
zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie pgtpedwieszone w sposob
zapewniagcy ich eksploatagj

Wykopy naley wykonywa jako liniowe oscianach pionowych umocnionych
i skarpowych. Metody wykonania robét - wykopwgdznie lub mechanicznie) powinny
by¢ dostosowane do gilokasci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanegagprz
mechanicznego lub istnigjego uzbrojenia.

Przy zbhaniu st do istniejcego uzbrojenia wykopy bezwzghie
wykonywa recznie. Szerok& wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami
kanatu, do ktérych dodajecsbbustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umoinien
cian i uszczelnienie stykdéw. Umocnied@an naley prowadz¢ w miar jego
giebienia. Nadmiar gruntu z wykopu powiniencbiyywieziony przez Wykonavecna
odkiad.

Wejcie po drabinie do wykopu winno &yykonane z chwil oskhgnigcia
gtebokasci wigkszej nz 1m od poziomu terenu, w odlegép nieprzekraczagej 20 m.

Dno wykopu powinno byowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentaciji projektowej, przy czym dno wykopu Wrkaca wykona na poziomie
wyzszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wwykonane
bezpdrednio przed ulkeniem przewodow rurowych. Zgijie tej warstwy Wykonawca
wykona ecznie lub w sposob uzgodniony zymierem.

Przy wykonywaniu wykopow w bezpednim gsiedztwie istniejcej budowli
na gkbokasci rownej lub wekszej niz gicbokas¢ posadowienia tych budowli naleje
zabezpieczy przed osiadaniem i odksztatceniem.
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Tolerancja dlagdnych dna wykopu nie powinna przekracza3 cm dla
gruntow zweztych, + 5 cm dla gruntow wymagalych wzmocnienia. Natomiast
tolerancja szerokai wykopu wynosi + 5 cm.

W miejscu krzapwania s¢ ciagow pieszych z wykopem nalewykona
przykrycie wykopow z barierkami dla przeja pieszych.

W celu zabezpieczenia wykopdw przddriam wod z opadow
atmosferycznych powinny By achowane, co najmniej ngstijace warunki:

- gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15
cm ponad szczelnie przylegey teren
- powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem
umazliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegzy do
wykopu
5.4. Przygotowanie podta

Przewody naley uktad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio
Przed przysipieniem do wykonywania podta naley dokona odbioru technicznego
wykopu. Rodzaj podtea zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystystirowo-piaszczystych i piaszczysto-
gliniastym, podtaem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdrezewykopu, nie
zawierajcy kamieni osrednicy zasfpczej ziarna

2>d> 0,05 mm

W gruntach nawodnionych (odwadnianwctiakcie rob6t) podize naley
wykona z warstwy ttucznia lubwiru z piaskiem o grulkei od 15 do 20 cnaEznie z
utozonymi siczkami odwadniagcymi.

W gruntach skalistych gliniastych kthnowicych zbite ity naley wykona
podtaze z pospotkizwiru lub ttucznia o grub&ei od 15 do 20 cm. Zagzczenie
podtaza powinno by wykonane do 1, nie mniejxD,95.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczegpadki i gébokas¢
posadowienia ruroggu powinny spetniaponizsze warunki:.
Spadki te nie magby¢ jednak mniejsze:
— dla kanatéw cGrednicy do 0,3 m - 3,%o,
- dla kanatéw dGrednicy do 0,2 m - 5,%o,

Ggbokas¢ przykrycia przewodow powinna wynosi,20m. Przy mniejszych
zagkbieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanalowe .

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. i padiagodnie z pkt. 5.4.
maozna przysipi¢ do wykonywania montawych roboét kanalizacyjnych. Rury riva
uktada przy temperaturze powietrza od 0 do £80

Przy uktadaniu pojedynczych rur ngedmykopu, z uprzednio przygotowanym
podiazem naley:
e wsfegpnie rozmiécic¢ rury na dnie wykopu
* wykona zlacza, przy czym rura winna byiprzednio obsypana warstwchronmn
30 cm ponad wierzch rury z vagzeniem odcinkow patzenia rur. Osiegtzonych
odcinkéw rur musg sic znajdowa na jednej prostej, co nalguregulowa
odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.
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Polczenie rur odbywa siza pomog zlacz:
» Kielichowych z piefcieniem gumowym ,
* Kielichowych z piefcieniem gumowym i specjalna wkiagkksztattkami
przegciowymi — zzeliwem,
* Kielichowo-kotnierzowymi z pigicieniami i uszczelkami gumowymi — elementy z
elementami zeliwa i stali,
Przed zakaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley
zabezpieczy konce utazonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Rury ochronne i przeciskowe

L aczenie rur poprzez spawanie elektryczne doczoteWeowadzenie rur
przewodowych do rury ochronnej wykanza ponaca ptdz piecieniowych
INTEGRA. Przed rozpoeziem ustakk konieczn ilos¢ i typ elementow ptdz. Miejsce
styku pieécienia z rug przewodow owina¢ tasma EVIO. Kielichy i taczniki rur nie
mMogs opierd si¢ i spoczywa na rurze ochronnej. Podpory winny znajdosia
bezpdrednio za kielichem. Przestizpomidzy rurocagiem roboczym a wewitrzna
scianka rury ochronnej zamkig pierscieniem samouszczelnigly.

Rury ochronne naky izolowat stosugc:

- primer 1027

- polyken 937 jako masuzupetniajca nierdwndci

- polyken 989-20 jako tan¢ zewretrzng, jednokrotne spiralne owiggie na zaktadk
50%

- polyken 955-18 jako fan¢ zewretrzna, dwukrotne spiralne owiacie na zaktadk
50%

5.5.4. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nglprzestrzega
nastpujacych zasad:

- studzienki naley wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lub
zwiru) dnie wykop i przygotowanym fundamencie betwgm,

— studzienki wykonywé nalery zasadniczo w wykopie agkoprzestrzennym,
umocnionym

— w przypadku gdy rinica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m
nalezy stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki spadowo - kaskadowe powinny ¢rspad w postaci rury pionowej
usytuowanej na zevdtrz studzienki.

Sposob wykonania studzienek (przelotowychagdniowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgongymbolem KB-4.12.1(7, 6,
8)

Studzienki rewizyjne sktadapic z nas¢pujacych czsci:

— komory roboczej,

- komina wtazowego,
- dna studzienki,

- wiazu kanatowego,
— stopni ztazowych.
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Komora robocza powinna ngigvysoka¢ minimum 1,8 m. W przypadku
studzienek ptytkich, (kiedy gbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania
terenu nie pozwalajzapewnt ww. wysokdci) dopuszcza giwysoka¢ komory
roboczej mniejszniz 1,8 m.

Przy przejciu rur kanalizacyjnych PP przéeziany komory stosowatuleje
ochronne z uszczelk

Komin wtazowy powinien by wykonany z kggow betonowych lub
zelbetowych crednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [16]. Posadowidumina naley
wykona na ptyciezelbetowej przegciowej (lub rzadziej na kgu stazkowym) w takim
miejscu, aby pokrywa wiazu znajdowata sad spocznikiem o najgkszej
powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wtazowych, wéwczas
bezpdrednio na komorze roboczej nayeumiescic ptyte pokrywows, a na niej
skrzynlk; wtazowg wg PN-H-74051.

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie piyty dennej z
wyprofilowam kineta.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna
mie¢ przekrdj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzedtiony pionowymi
sciankami do poziomu maksymalnego napetnienia karrizy zmianie kierunku trasy
kanatu kineta powinna mie&ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, nat@te
przypadku zmianyrednicy kanatu powinna ona stanowrzegcie z jednego wymiaru
w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach dfhg innych miejscach naranych na
obciazenia dynamiczne)powinny néievtaz typu c¢zkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom witazu w powierzchni utwardzonej powinier kaynia réwny, natomiast
w trawnikach i zielécach gorna krawdZ wtazu powinna znajdowasie¢ na wysokeci
min. 5 cm ponad poziomem terenu.

W scianie komory roboczej oraz komina wiazowego aalamontowéa
mijankowo stopnie ztazowe w dwdéctedach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w
odlegtcci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.5. I1zolacje

Rury kanalizacyjne tworzywowe orazdgtienki z PEHD nie wymagaj
zabezpieczenia antykorozyjnego ani z zgiwnani wewntrz.

Studzienki betonowe zabezpieczamizez posmarowanie z zextrz izolach
bitumiczn.

Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego z
Inzynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaiee od czynnika agres;ji, studzienki
nalezy zabezpieczyprzez zagruntowanie izolacasfaltows oraz trzykrotne
posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym naagowg PN-C-96177.

5.5.6. Zasypanie wykopdw i ich zagczenie

Zasypka i zagzczenie gruntu nie powinno spowoddéwaszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie. Gédhwarstwy ochronnej zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu poaingnose, co najmniej 0,30 m.
Zasypanie kanatu przeprowadzawitrzech etapach

» etap 1 - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatowyatytaczeniem odcinkéw
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na zczach
» etap 2 - po probie szczekw ztacz rur kanatowych wykonanie warstwy ochronnej
w miejscach patzen
* etap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimyns|ijenax wielkas¢ czastek nie
przekracza
30 mm, warstwami z jednoczesnymegzgzaniem i rozbidekdeskowa i
rozporcian wykopu. Zasypywanie rur w wykopie natgprowadzé
warstwami gr. 20 cm. Materiat zasypkowy paen by réwnomiernie
uktadanz i zagzczany po obu stronach przewodu. Wsiazag:szczenia
powinien wynosils> 0,97.
Utozenie rur na gibokasci ponad 4 m wymaga szczegélnego nadzotyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robdt
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania
materiatébw do betonu i zapraw i uséalecept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzdny
roboét. Kontrola zwizana z wykonaniem kanalizacji powinna lprowadzona w czasie
wszystkich faz robo6t zgodnie z wymogami normy PMNB920735. Wyniki
przeprowadzonych baflaalezy uzn& za pozytywne, jeeli wszystkie wymagania dla
danej fazy robét zostaty spetnionezdiektorekolwiek z wymaganie zostato
spetnione, naley dary faze robot uzna za niezgodsn z wymaganiami normy i po
wykonaniu poprawek przeprowadsadania ponowne.

W szczegdlngci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie rgnych zataonych taw celowniczych w nagzaniu do podanych
statych punktow wysok@iowych z doktadnéria do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienygwod

— badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz
kruszywa mineralnego |

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentaaj projektows zatazenia przewodow i
studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowici utozenia przewodow,

— sprawdzenie prawidtowici uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rgdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpok
witazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

— badania zgodriai przeptywu z&wiadectwem sprawdzenia dostawcyagizenia
pomiarowego

- badanie materiatéwaytych do budowy kanatéw przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okrdonymi w Dokumentacji projektowej i ST w tym:
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na podstawie dokumentow ich cech z normanegraotowymi, a testami
producentow lub warunkami olétenymi w ST oraz bezpoednio na badania
specjalistyczne

- badanie szczel&a rurochgéw i studzienek polega na napetnieniu wod
odpowietrzeniu przewodéw i pomiarze ubytkow wod/ przypadku stwierdzenia
ich nieszczeln@i nalery poprawt ztacza, a w razie nienitiwosci oznaczy

miejsce wycieku wody przerwdadania do czasu usuaia przyczy nieszczelngci

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope
powinno wynost wigcej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

— odchylenie szerokgi warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemiéegtcici osi utazonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celozych nie powinna
przekraczd+ 5 mm,
odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie m@ipno
przekracza-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppok10%
projektowanego spadku (przy zkézonym spadku),

— wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugo
100 m powinien b§zgodny z pkt 5.5.5,

— rzedne studzienek kanalizacyjnych i pokryw studziepeWinny by wykonane z
doktadndcia do+ 5 mm.

— Dopuszczalny lbid pomiaru zgodnie z warunkami dostawcyadezenia
pomiarowego

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w 00.00 ,Wymiegagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztoryskemym.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OgdIne zasady odbioru robo6t
Ogolne zasady odbioru robot podano w 00.00 ,Wymagagolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
— roboty montaowe wykonania rur ochronnych i przeciskowych
— wykonane studzienki kanalizacyjnej,
— wykonana izolacja,
— zasypany zagszczony wykop.

Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie unmlbwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogolrsagtpu robot.
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Dtugasé¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza
od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoblne ustalenia dotyaze podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebraneghkiaacji obejmuje:

oznakowanie robot,
dostaw materiatow,

dostave urzadzen

wykonanie roboét przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umoam@mscian wykopu i jego

odwodnienie,

przygotowanie podiam,
utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienek

sciekowych,

wykonanie izolacji rur i studzienek,
zasypanie i zagzczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712

2. PN-B-11111

3. PN-B-11112

4, PN-B-12037

5. PN-B-14501

6. PN-C-96177

7. PN-H-74051-00
8. PN-H-74051-01
9. PN-H-74051-02
11. PN-H-74080-01
12. PN-H-74080-04
13. PN-H-74086
15. BN-62/6738-
03,04, 07

16. BN-88/6731-08
16. BN-86/8971-08
17. PN-99/B-10729
18. PN-92/B-10735
19. PN-93/H-74124

Kruszywa mineralne do betonu
Kruszywa mineralne. Kruszywa reltie do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo nawierzchni drogowych
Cegta petna wypalana z glinynateacyjna
Zaprawy budowlane zwykie
Lepik asfaltowy bez wypetniacinsswany na gaco
Wiazy kanatowe. Ogolne wymagabadania
Wiazy kanatowe. Klasa A (wiayggu lekkiego)
Wiazy kanatowe. Klasy B, Cvidazy typu cezkiego)
Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i badania
Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C
Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych
Beton hydrotechniczny

Cement. Transport i przechoarye

Prefabrykaty budowlane z betdregi betonowe #elbetowe.

Kanalizacja. Studzienki kazreadyjne

Kanalizacja. Przewody kamalyme. Wymagania
i badania przy odbiorze

Zwigzenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montoeva
nawierzchniach iytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady
konstrukcji, badania typu i oznakowania



20.

21.

22.
23.

24.

34

PNEN — 13476-1 Systemy rurowe z tworzyw Gatych dla podziemnych
bezcknieniowych instalacji kanalizacyjnych.

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Robotgnnie. Wymagania i badania przy
odbiorze

PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemnemafyania ogdolne

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otealta przewodow wodagiowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Q#eaia, symbole, podziat i opis gruntéw

10.2. Inne dokumenty

25.

26.

27.

Instrukcja zabezpieczania przed kagdanstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @Guiziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kggi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rusgg@w z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazomijmatyzacji Warszawa 1996r.



