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WYMAGANIA OGOLNE



00.0 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét liniowych kanalizacji s@nnej, grawitacyjnej i
cisnieniowej, osiedla Mite — Gutkowo gmina Jonkowo

1.2.Zakres stosowanie ST.
Kanalizacja sanitarna grawitacyjnadrieniowa, , osiedla Mite — Gutkowo gmina
Jonkowo

1.3.Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne zazane
z budowy kanalizacji sanitarnej grawitacyjnejsgieniowej

1.4.0Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obamjacymi przepisami,
stanowicy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych.

1.4.2. Inzynier — osoba powotana przez Zamawgago do dziatania jakognier lub
inspektor nadzoru w niniejszym kontrakcie.

1.4.3. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykorgwpowaniona do
kierowania robotami i wygpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.4. Rejestr obmiaréw — akceptowany przezyimera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stdacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robét.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podlegajotwierdzeniu przez ftyniera.

1.4.5. Materiaty — wszelkie tworzywa niegtine do wykonania robét, zgodnie z
dokumentagj projektows i specyfikacy techniczi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.4.6. Niweleta — wysokéciowe i geometryczne rozwigtie w ptaszczinie
pionowego przekroju w osi kanalizacji.

1.4.7. Polecenia layniera — wszelkie polecenia przekazywane Wykonauwegz
Inzyniera, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczitada autorem
dokumentaciji projektowe,;.

1.4.9. Przetargowa dokumentacja projektowa esézlokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizagj charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem
robot.

1.4.10.Kosztorys ofertowy— wykaz robét z podaniem ichiéidprzedmiarem) w
kolejnasci technologicznej ich wykonania.

1.5.0qg6lne wymagania dotycace robot.




Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za ich
zgodna¢ z dokumentaaj projektowy ST i poleceniami liyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedea
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyngodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizagj wspotrzdne punktéw gtownych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiame dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziait@a ochror przekazanych
mu punktéw pomiarowych do chwili odbiorukmwego robot. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywait na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacija projektowa.

Dokumentacja projektowagtizie zawiera rysunki, obliczenia i
dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegotowwgshinkach umowy,
uwzgkdniapcym podziat na dokumentagprojektow:

- Zamawiajcego
- sporadzom przez Wykonawe

1.5.3. Zgodndi¢ robdét z dokumentaaj projektows i ST.

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynerzekazane
przez Irkyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichgsobowhzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentow
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach
umowy”.

Wykonawca nie mze wykorzystywa bleddéw lub opuszczew
dokumentach kontaktowych, a o ich wykryciu winietythmiast powiadonai
Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci opis wymiaroOw waniejszy jest od odczytu ze
skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjalzgodne z
dokumentagj projektows i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdn uwazane za
wartasci docelowe, od ktérych dopuszczalasosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweineéntow budowli
musz by¢ jednorodne i wykazywiazgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekracz&dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z
dokumentagj projektows lub ST | wptynie to na niezadowadaj jakasé¢
elementu budowli, to takie materiaty zostaastpione innymi, a roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjzgcly i remontowych (,pod
ruchem?).
Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zak@czenia i odbioru
ostatecznego robot.




Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zdem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczeo®t w okresie trwania budowy.
W zaleznoéci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencby
aktualizowany przez Wykonawma biezaco.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i krdzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia zabezpieczae takie jak: zapory,
Swiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewqday ten sposéb bezpiedmtwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciowv dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczgstwa. Wszystkie
znaki, zapory i inne uazlzenia zabezpieczge lpda akceptowane przezyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w sposob uzgodniony zzZymierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ildciach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera. Tablice informacyjnegda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cen umowrn.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakiawestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawa dostarczy, zainstaluje ebizie utrzymywa tymczasowe uggzenia
zabezpieczafge, w tym: ogrodzenia, pgze, dwietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcéw, wszelkie idnedki niezledne do ochrony robét, wygody
spotecznéci i innych.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich
rozpoczciem w Sposob uzgodniony zzymierem oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ildciach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych, ktorych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje
Sig, ze jest whczony w cenR umowrs.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyaze ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezsio
przepisdw i norm dotyezych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrgi
spotecznej i innych, a wynikgych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopévogalojazdowych,



2) srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:

a)

b)
c)

1.5.6.

1.5.7.

1.5.8.

zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyithrh substancjami
toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwoscia powstania pzaru.

Ochrona przeciwpgarowa.

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywad sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produalcit, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszyngojazdach.
Materiaty fatwopalne d&da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsm osob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przersonel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie
0 skzeniu wickszym od dopuszczalnego, ollemego odpowiednimi
przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robot bda miaty aprobag
techniczma wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okékajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatow dnadowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po
zakaczeniu robot ich szkodlivéd zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawgidj powinien otrzyma
zgod: na wycie tych materiatow od wiaiwych organéw administracji
panstwowe;.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie
ze specyfikacjami, a ichzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

Ochrona wiasngci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. Oraz uzyska od
odpowiednich wiadz ddacych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktore majy¢ wykonane w
zakresie przeteenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgua robo6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonabezzwiocznie
powiadomi Irzyniera i zainteresowane wiadze oragtie z nimi
wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebne przy dokonywaniu
napraw. Wykonawcagolzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego




1.5.9.

dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnirzieurzadzex podziemnych
wykazanych w dokumentacjach dostarczonych mu pfaezawiajcego.

Ograniczenie obeizer 0si pojazdow.

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia
na & przy transporcie materiatldw i wypasmia na i z terenu robot. Uzyska on
wszelkie niezbdne zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowyafjowo
tadunkow i w sposob gijty bedzie o kadym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodigie nadmierne obgienie osiowe niedua
dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w odfrie terenu budowy i
Wykonawca kdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca ma ok@ek zadbé, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznyckpdiwych dla zdrowia
oraz niespetniagych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia
zabezpieczage, socjalne oraz spitzi odpowiedna odziez dla ochronyzycia i
zdrowia 0s0b zatrudnionych na budowie oraz dlawapia bezpieczestwa
publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie
umowne;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie roboét.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie
materiaty i uradzenia aywane do rob6t od daty rozpacia do daty
zakaczenia robot (do wydania potwierdzenia zakaenia przez liyniera).

Wykonawca hdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowa lub jej
elementy byty w zadawalgym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na
polecenie layniera powinien rozpogz roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w
24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie g do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisytyozne, ktére sw
jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idaizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctiqgzas prowadzenia robot.

Wykonawca hkdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagmawnych odnénie
wykorzystania opatentowanych adzei lub metod i w sposob ity bedzie
informowa: Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawgakopie zezwolg i
inne odnéne dokumenty.



2.

2.1.

2.2.

2.3.

MATERIALY.

Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavglistaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robotkétyawca przedstawi
szczego6towe informacje dotygz proponowanegarddia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpeaviieswiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prirez/niera.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegddta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniage
materiaty uzyskane z dopuszczoneégadta w sposéb goty spetniaj wymagania
ST w czasie pogpu robot.

Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych
wiadz na pozyskanie materiatow z jakichkolwigkdet miejscowych véczapc w
to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczy
Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentazpwierajca raporty z bad@aterenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedvydobycia i selekcji do
zatwierdzenia liynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i
jakaosciowych materiatéw z jakiegokolwiekodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwzane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkitad czasowo zth z terenu wykopdw, ukopdéw i miejsc
pozyskania piaskuzawiru beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i
rekultywaciji terenu po uki@zeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéterenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowda bvykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wynmaganowy lub wskaza
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie
prowadz¢ zadnych wykopdéw w olebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarodet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowazujacymi na danym obszarze.

Inspekcja wytworni materiatdw

Wytwaornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.
Prébki materiatdow magby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci.
Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kexdzie przeprowadzat inspekojvytworni, beda

zachowane nagbujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnianwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatbw w czasie przeprowadzaniakgp



2.4,

2.5.

2.6.

b) Inzynier bedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychegzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do
realizacji umowy.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe
wywiezione z terenu budowyallz w miejscu wskazanym przezzymiera. Jé&li
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatéw do innych robot zrte,
dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych matéw zostanie
przewartéciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupic niezbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykazdesk z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdy
beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone praagkzzyszczeniem,
zachowaly swoja jak i wkasciwos¢ do robét i byty dosipne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@aalzlokalizowane w olabie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych zylierem lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawc
Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewiglapozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratdot Wykonawca
powiadomi Irzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnieedrazyciem
materiatu, albo w okresie diszym, jgli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiai ni
moze by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakevykonywanych robot. Spet
uzywany do roboét powinien lgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgkdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przeygriera; w przypadku braku
ustalé w takich dokumentach sgtzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irxyniera.

Liczba i wydajné¢ sprzitu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie
z zasadami ok&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera
w terminie przewidzianym umayw

Sprzt bedacy whasnagcia Wykonawcy lub wynajty do wykonanie robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentow potwierdaajych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidoazliwos¢é wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadtmayniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptqeged wyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji liyniera, nie mee by pézniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgge
zachowania warunkow umowy, zosigarzez Irkyniera zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robot.

TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu,
ktore nie wptym niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu dnizie zapewniaprowadzenie robot zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera,
w terminie przewidzianym umaw
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgldosspetnig wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopwsngzh obcizen na osie i
innych parametréw technicznyc$rodki transportu nieodpowiadage warunkom
dopuszczalnych obgien na osie mogby¢ dopuszczone przezAayniera, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkow drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadngoublicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigétinie z umowa oraz
za jakd¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami ST, projektu organizacji robo6t oraz
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokai wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okr&lonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanympismie
przez Irxyniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lpdu spowodowanego przez Wykonawe
wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostaesli wymaga tego ledzie Inzynier,
poprawione przez Wykonaw@a wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysciarzez Irzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§e za ich doktadng:.

Decyzje Irzyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robot kxda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy,
dokumentac;ji projektowej i w ST, a takw normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wptywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera kzda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod graba zatrzymania
robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykaa.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakaci.

Do obowhzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jékg w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robo6t, ravosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujce wykonanie robot zgodnie z dokumendgmjojektows, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przezimera.o,

Program zapewnienia jako bedzie zawieré
a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizaag wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaeawbot,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania
poszczegdlnych elementéw robot,

- system (sposo6b i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jaiom
wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli,

- sposo6b oraz formmgromadzenia wynikow badazapis pomiaréw,

b) cze¢$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu robaot:

- wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania iagtzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i
zatladunku materiatow, kruszyw itp.,

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przetautia wiasciwosci w
czasie transportu,

- sposo6b i proceddmpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie
prébek, legalizacja i sprawdzanie agizey, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatéw i wykonywania poszczegolnych eletdw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem, aby osgna¢ zatlazong jakas¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolboét i jakaci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbjpc personel, spet,
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbédne do pobierania probek i bada
materiatdbw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanizge poziom ich wykonywania
jest zadowalagy.

Wykonawca kdzie przeprowadZgpomiary i badania materiatow oraz robot z
czgstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektow8&jTi.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwos¢ sa okreslone w
ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie absbne tam okrdony,
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Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest koniecziafy zapewrd wykonanie robot
zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy hynierowi$wiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okg&jacych procedury bada

Wszystkie koszty zvgzane z organizowaniem i prowadzeniem ldada
materialdbw ponosi Wykonawca.

Pobieranie probek.

Prébki kzda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadaewszystkie jednostkowe elementy
produkcji mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewniona madiwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dizie przeprowadzadodatkowe badania
tych materiatow, ktére budavatpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wkasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badgokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku kosz{yokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagic
zatwierdzone przez hyniera. Probki dostarczone przez Wykonawo bada
wykonywanych przez lkyniera lgda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiaryth przeprowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. W przypadku, gdy normy nie obejmiakiegokolwiek badania
wymaganego w ST stosowenazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi
Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru luld&aia. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi seng ich wyniki do akceptaciji
Inzyniera.

Raporty z badan.

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafla
jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie
zapewnienia jakei.

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
Badania prowadzone przez liyniera.

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liaynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badangteniatéw uzrodta ich
wytwarzania zapewniona mgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie oceniad zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na
podstawie wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Zei wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to tiynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutbadkowych bada
albo oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow
i robot z dokumentacja projektaw ST. W takim przypadku catkowite koszty
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powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.
6.7. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. Certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z
kryteriami technicznymi ok&onymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wégiwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. Deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- Polsks Norma lub
- Aprobat techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie @ objcte certyfikacy okreslona w pkt. 1 i ktére
spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumentywg/magane
przez ST, kada partia dostarczona do rob@tlbie posiadate dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamabad/konanych przez
niego. Kopie wynikéw tych badabeda dostarczone przez Wykonagvc
InZzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnidych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy.
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania
Wykonawcy terenu budowy do kca okresu gwarancyjnego. Odpowiedziatno
za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i beda
dotycz\¢ przebiegu rob6t, stanu bezpieagiva ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowytizie opatrzony datjego dokonania,
podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz
stanowiska stibowego. Zapisy dila czytelne, dokonane trwatechnilg, w
porzadku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgdxta
oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone dat podpisem
Wykonawcy i Irzyniera.

Do dziennika budowy naby wpisyw#& w szczegoIndti:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia j&koi
harmonograméw robat,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementdw robét,

- przebieg robot, trudréai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia liyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbiorow robot zanikaych i ulegajicych zakryciu,
czesciowych i ostatecznych odbiorow robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét
podlegagcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym wazkwi z
warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych
przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczce jakaci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafia podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika
budowy leda przedt@one Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageis
Z zaznaczeniem ich przgjia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektant do dziennika budowy obligujeyniera do
ustosunkowania gi Projektant nie jest jednak stegppmowy i nie ma uprawnie
do wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwadgjna rozliczenie
faktycznego posgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét
przeprowadza giw sposob eiglty w jednostkach przgjych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnai lub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiai jakaci.

Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny lEyudostpnione na
kazdezyczenie Iityniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) — (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
Cc) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie,
(5) Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy &da przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugpoje
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamepem.
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Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lzyniera i
przedstawiane do wgldu nazyczenie Zamawiafego.
OBMIAR ROBOT.

Ogodlne zasady obmiaru robot.
Obmiar robét bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét

zgodnie z dokumentacja projektawST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym
terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wsdach podanych w
kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nigatnia Wykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagana do
celu miesg¢cznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie cgkoaym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawidnzyniera.

Zasady okrellania ilosci robot i materiatdw.
Dlugasci i odlegtasci pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymi
beda obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.
Jeili ST wiasciwe dla danych roboét nie wymagdggo inaczej, obkjosci beda
wyliczone w m3 jako diug@ pomnaona przezredni przekro;.
llosci, ktdre mag by¢ obmierzone wagowo glda wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

Urzadzenia i Sprat pomiarowy.

Wszystkie urzgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru
robét keda zaakceptowane przezzymiera.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli
urzadzenia te lub spez wymagas bada atestugcych to Wykonawcadulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w
dobrym stanie, w caty okresie trwania robot.
Wagi i zasady waenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag
odnagnym wymaganiom ST. &lzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w
sposob cigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przezzimiera.
Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym
odbiorem odcinkow robét, a taé& w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w
robotach.

Obmiar robdt zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robét podlegajych zakryciu przeprowadzaegirzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfizzbzda wykonane w
sposob zrozumialy i jednoznaczny.
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Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie fejesbmiarow. W razie
braku miejsca szkice madpy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaaknika do
rejestru obmiarow, ktérego wzér zostanie uzgodnioigzynierem.

ODBIOR ROBOT

. Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu
Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbior roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakaosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegra
zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umgliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego pegu robot.

Odbioru robét dokonuje kynier.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienieniyniera. Odbior bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmej jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera.

Jaka¢ i ilo$¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ktynier na podstawie
dokumentow zawieragych komplet wynikoéw badelaboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatpoojektows, ST i
uprzednimi ustaleniami.

Odbior czesciowy.

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci
roboét. Odbioru cgsciowego dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot.
Odbioru robét dokonuje kynier.
Odbidr ostateczny roboét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetztygo wykonania
robét w odniesieniu do ikei, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagwypisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem napiie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczzc od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéczenia robot i
przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaeponez
Zamawiajcego w obecnii Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja
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roboty dokona ich oceny jakciowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowvykonania robot z
dokumentagj projektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapona sealizacy
ustale przyjetych w trakcie odbiorow roboét zanikajych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t emipjacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t pekoavych lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czysaio ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jakagé wykonywanych
rob6t w poszczegolnych asortymentach nieznaczrideegd od wymagane;
dokumentagj projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésigo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszom wartags¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaégo robot
jest protokot odbioru ostatecznego robét spdzpny wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zokhaany przygotowa
nastpujace dokumenty.

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkows, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ew.
uzupetniagce lub zamienne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych,
zgodnie z ST,

5. deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzggeh (np. na

przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia itp.) oraz

protokoty odbioru i przekazania tych robét wdicielom uradzen,

geodezyjn inwentaryzacgj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnegintaryzaciji

powykonawczej.

o~

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowanie
dokumentacyjnego niegtla gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawiowyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub
uzupetniagce kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawgssjo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy
komisja.

Odbiér pogwarancyjny.
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Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawizanych
z usung¢ciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyaistniatych w
okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot”.

PODSTAWA P+ATNO SCI.

Ustalenia ogdlne.
Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaw
za jednosti obmiarowy ustalom dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaws ptatnaci jest

wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagwy danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosaowej ledzie
uwzgkdniat wszystkie czynnei, wymagania i badania skiadeg¢ st na jej
wykonanie okrglone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projek&jw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robqtip obejmowa:
- robocizrg bezpdrednia wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynmoaya
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaa&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagtdo wymaga warunkoéw umowy i wymagaogolnych
obejmuje wszystkie warunki olkdlene w ww. dokumentach, a
niewyszczegolnione w kosztorysie.

Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.
Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdow i organizeggihu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budomuygz z dostarczeniem kopii
projektu Irzynierowi wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, keamikdw, barier,
oznakowa i drenau,

(H tymczasowa przebudawrzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaggihu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugcie tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-01
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
GRAWITACYJNEJ
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ST-01 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI GRAWITACYJNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf S wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zwkanych z budowkanalizacji sanitarnej grawitacyjne;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot
zwiazanych z wykonaniem kanalizacji sanitarnej osiégkne — Gutkowo gmina
Jonkowo
Zakres robot, rodzaje i oi podane s$w kosztorysie ofertowym.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1.1. Kanalizacja sanitarna - giganalizacyjna zewdtrzna przeznaczona do
odprowadzaniaciekow bytowo-komunalnych.

1.4.2. Kanaly

1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dgmgtacyjnego odprowadzania
sciekow.

1.4.2.2. Kanat sanitarny - kanat przeznaczony dqowaaadzanigciekéw bytowo-
komunalnych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony daq@nia budynku z sieckanalizacji
sanitarne;.

1.4.2.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony deriiasciekdw, z co najmniej
dwéch kanatéw bocznych.

1.4.2.5. Kolektor gtébwny - kanat przeznaczony deéermiasciekdéw z kanatéw oraz
kanatéw zbiorczych i odprowadzenia ich do odbioanik

1.4.2.6. Kanat nieprzetazowy - kanat zangkyio wysokdci wewretrznej mniejszej
niz 1,0 m.

1.4.2.7. Kanat przetazowy - kanat zamigio wysokadci wewretrznej rownej lub
wigkszej nz 1,0 m.
1.4.3. Urzidzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienkazgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ematow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaalijma zlokalizowana na
zatamaniach osi kanatu w planie, na zatamaniactikspkanatu oraz na odcinkach
prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczortaczenia,
co najmniej dwéch kanatéw doptywowych w jeden kawaptywowy.
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1.4.3.4. Studzienka kaskadowa (spadowa) - studzikakalizacyjna maga
dodatkowy przewdd pionowy umliwiajacy wytracenie nadmiaru enerdiciekow,
sptywapcych z wyej potazonego kanatu doptywowego dazaj potazonego kanatu
odptywowego.

1.4.3.5. Studzienka bezwtazowslepa - studzienka kanalizacyjna przykryta stropem
bez otworu wlazowego, spetriap funkcje studzienki patzeniowej.

1.4.3.6. Przepompownigiekow - obiekt budowlany wypogany w zespoty pompowe,
instalacje i pomocnicze wdzenia techniczne, przeznaczone do przepompowywania
sciekdw z poziomu riszego na Wiszy.

1.4.4. Elementy studzienek

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczes€studzienki lub komory przeznaczona do
czynndaci eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegiopomidzy
rzedna dolnej powierzchni ptyty lub innego elementu pmdia studzienki lub komory,
a rzdnmg spocznika.

1.4.4.2. Komin wiazowy - szyb pgizeniowy komory roboczej z powierzchrziemi,
przeznaczony do Zajia obstugi do komory robocze,.
1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryyta przykrywaaca komog robocz.

1.4.4.4. Wtaz kanatowy - elemergliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych
studzienek rewizyjnych lub komor kanalizacyjnychailiwiajacy dostp do uradzen
kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu
w nim sciekow.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgnkanalizacyjnej pongdzy kinet
asciam komory roboczej.

1.4.5. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w 00.00/ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. OgoIne wymagania dotygze robét
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania
podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rury kanalowe

2.2.1. Rury z polipropylenu PP .

— Rury kielichowe lub zdcznikiem na uszczetkwargows z tworzywa PP - @
200 mm, dwscienne, karbowane, klasy T, stosowane do budowyrgigo
kolektora.

— Rury kielichowe lub zdcznikiem na uszczetkwargowy tworzywa z PP &
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160 mm, dwscienne, karbowane, klasy T, stosowane do budowy

przykanalikOw.
2.2.2. Rury stalowe ochronne i przeciskowe

- Rury stalowe czarne wg PN/H-74216zénie przez spawanie
2.3. Studzienki kanalizacyjne
Studzienki naly wykon& z kregow zelbetowychd 1,20 m oraz z PEHD @

0,630 m z teleskopowym mocowaniem wiazu zgodraprobai ITB lub podobnej
klasy. Studzienki wykortazgodnie z norm PN-92/B-10729.

2.3.1. Komora robocza

Komora robocza studzienkl 1,20 (powyej wegcia kanatéw) powinna ly
wykonana z:
- kregow zelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08,
— muru cegty kanalizacyjnej odpowiadeg] wymaganiom PN-B-12037.

Komora robocza pomej wegcia kanatow powinna liywykonana jako monolit
Z betonu hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-18pawiadagcego wymaganiom
BN-62/6738-03, 04, 07 lub alternatywnie z ceglty &a@acyjnej.

2.3.2. Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sjako monolit z betonu hydrotechnicznego o
wiasciwosciach podanych w pkt 2.3.1.

2.3.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nakgy wykonywa jako:
- wiazy zzeliwa sferoidalnego okgte o przéwicie 600 mm klasy D400, wysok®€
korpusu 150mm , wg PN-93/H-74124 (EN124).

2.3.4. Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.
2.4. Beton

Beton hydrotechniczny B-10, B-15, B-20, B-30.pomodpowiadé
wymaganiom BN-62/6738-07.
2.5. Zaprawa cementowa

Zaprawa cementowa powinna odpowiadgymaganiom PN-B-14501.
2.6. Skltadowanie materiatéw

2.6.1. Rury kanalowe z PP.

Magazynowane rury z PP powinny¢gabezpieczone przed szkodliwym
dziataniem promieni stonecznych temperatvyzsz niz 40° C i opadami
atmosferycznymi. Diisze sktadowanie powinno odbyévsic w pomieszczeniach
zamkngtych lub zadaszonych. Rur nie wolno nakrgwaiemaliwiajac
przewietrzanie. Rury z winny byskladowane tak dtugo jak to ive w oryginalnym
opakowaniu (wizkach). Powierzchnia sktadowania powinng piaska, wolna od
kamieni i ostrych przedmiotow. \Adki mazna sktadowépo trzy jedna na drugiej, lecz
nie wyzej niz 2 m wysokdci w taki sposob, aby ramkaagki wyzszej spoczywata na
ramce wazki nizszej. Gdy rury sktadowana §o rozpakowaniu) w stertach naje
zastosowaboczne wsporniki, najlepiej drewniane lub wagoe drewnem w
maksymalnych odgpach, co 1,5 m. Gdy nie jest aligve podparcie rur na catej
dtugdsci, to spodnia warstwa rur winna spoczywea drewnianych tatach o szeréko
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minimum 50mm o takiej wysokai, aby kielichy rur nie lgaty na ziemi. Rozstaw
podpdr nie wgkszy niz 2 m.

Rury o rinychsrednicach i grub&ciach powinny by sktadowane oddzielnie,
a gdy nie jest to mabiwe, rury o najgrubszejciance winny znajdowsasi¢c na spodzie.
W stercie nie powinno znajdowai¢ wigcej niz 7 warstw, a take nie wyzej niz 1,5 m.
Rury powinny méena obu kécach zélepki, ktére powinny b§ zdjete
dopiero bezpgednio przed mong@m zhczy.

2.6.2. Keqi

Kregi mazna sktadowa na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiem,
nacisk kegow przekazywany na grunt nie przekracza 0,5 MPay $ktadowaniu
wyrobow w pozycji wbudowania wysokésktadowania nie powinna przekra¢Z38
m. Sktadowanie powinno umliwia¢ dostp do poszczegdblnych stoséw wyrobow lub
pojedynczych kggow.

2.6.3. Cegta kanalizacyjna

Cegta kanalizacyjna nie by sktadowana na otwartej przestrzeni, na
powierzchni utwardzonej z odpowiednimi spadkami @imeaj acymi odprowadzenie
wod opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinnydtozone w sposob upogdkowany,
zapewniajcy tatwas¢ przeliczenia. Cegty powinny bByitozone w jednostkach
tadunkowych lub luzem w stosach albo pryzmach.

Jednostki tadunkowe madpy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3
warstwach, odcznej wysokéci nieprzekraczagej 3,0 m. Przy sktadowaniu cegiet
luzem maksymalna wysok&stosow i pryzm nie powinna przekracza2 m.

2.6.4. Wtazy kanatowe i stopnie

Wiazy kanatowe i stopnie powinny dgktadowane z dala od substancji
dziatapcych korodujco. Whazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia
sktadowania powinna kByutwardzona i odwodniona.

2.6.5. Kruszywo

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposdb
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngdzajami i
frakcjami kruszyw.

3. SPRAT
3.1. Ogodlne wymagania dotyge sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania kanalizacji
Wykonawca przygpujacy do wykonania kanalizacji powinien wyka@zsi¢
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— koparek przedsbiernych,
— spycharek kotowych lubagienicowych,
— sprztu do zagszczania gruntu,
— weciagarek mechanicznych,
- beczkowozdw.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w 00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych z PP.

Rury w wiazkach musg by¢ transportowane na samochodach o odpowiednigj
diugcici. Z uwagi na specyficzne wda@wosci rur PP nalgy przy transporcie zachowa
nastpujace dodatkowe wymagania:

* przewdz rur mee by wykonywany wyhcznie samochodami skrzyniowymi

. prze\(/)véz powinno siwykonywa: przy temperaturze powietrza od %G do

+30°C

* na platformie samochodu rury powinnyéé kielichami naprzemianlegle

* wysokas¢ tadunku na samochodzie nie powinna przekradza

* wytadunek rur w wgzkach za pomacpodndnika widtowego z ptaskimi

widtami lub dzwigu z bellg

e przy transportowaniu rur luzem winny one spoczéwa catej dtugéci na

podtodze pojazdu, pojazd musi posiadaporniki boczne w rozstawie max
2m, rury sztywniejsze winny znajdowai¢ na spodzie

* przy diugdciach rur wekszych nk dlugas¢ pojazdu, wielké¢ zwisu rur nie

moze przekraczal m
4.3. Transport kmgow.

Transport kggow powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania
lub prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezmaia przed uszkodzeniem
przewaonych elementéw, Wykonawca dokona ich usztywniernzgz zastosowanie
przektadek, rozporéw i klindbw z drewna, gumy lubyoh odpowiednich materiatow.
Podnoszenie i opuszczaniedgow osrednicach 1,2 m, natg wykonywa za pomog
minimum trzech lin zawiesia rozmieszczonych rOwrenmie na obwodzie
prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nie by przewaona dowolnymirodkami transportu w
jednostkach tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nalguktada& nasrodkach transportu samochodowego w
jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem nafauktada& nasrodkach przewozowycictisle
jedne obok drugich, w jednakowej liczbie warstwpaavierzchnisrodka transportu.
Wysokas¢ tadunku nie powinna przekraczarysokaci burt. Cegty luzem magby¢
przewaonesrodkami transportu samochodowego pod warunkienogtasia opinek.
Zatadunek i wytadunek cegty w jednostkach tadunkdwyowinien s odbywa
mechanicznie za pomgcirzadzen wyposaonych w ospret kleszczowy, widtowy lub
chwytakowy. Zatadunek i wytadunek wyrobow przexoych luzem powinien
odbywa sie recznie przy ayciu przyraddéw pomocniczych.

4.5. Transport wiazow kanatowych

Wiazy kanatowe magby¢ transportowane dowolnymfodkami transportu w
SposOb zabezpieczony przed przemieszczaniem i dzzlkem.

Wiazy typu cgzkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego
nalezy uktad& na paletach po 10 sztackyc tasma stalow.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapéeakie srodki
transportowe, ktore nie spowodgegregacji skladnikéw, zmiany skladu mieszanki,
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zanieczyszczenia mieszanki i obgmia temperatury przekraczegj granie okreslona
w wymaganiach technologicznych.
4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu, w sposob
zabezpieczafy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgan.

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robot podano w 00.00 ,\Wgané& ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczerniavale
oznaczy je w terenie za pomokotkdw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow
krawedziowych.

Wytyczenie robot powinno lgywykonywane przez geodet uprawnieniami.
Projektowan o$ kanatu (przewodu) natg oznaczy w terenie w sposoéb trwaty i
widoczny z zaleeniem cagu reperow roboczych. Punkty na osi trasy hateznaczy
za pomog drewnianych palikow, tzw. kotkdw osiowych z gidziami. Kotki osiowe
nalezy wbi¢ na kadym zatamaniu trasy i osiach wszystkich studzieaeka odcinkach
prostych, co okoto 30-50m. Naidym odcinku naley utrwali¢, co najmniej 3 punkty.
Koftki swiadki wbija st po obu stronach wykopu, tak aby istniataziiveo$¢
odtworzenia jego osi podczas prowadzenia robdteMhie zabudowanym repery
robocze nalgy osadzé w scianach budynkow w postaci hakow lub bolcowagCi
reperdow roboczych natg nawhzat do reperdw sieci gstwowej. Szkice sytuacyjne
reperow i ich rgdne Wykonawca przeke Inzynierowi.

Przed przygtieniem do robo6t ziemnych nalewykona urzadzenia
odwadniajce, zabezpieczge wykopy przed wodami opadowymi, powierzchniowymi
I gruntowymi. Uradzenia odwadniage naley kontrolowa i konserwowa przez caty
czas trwania robot. Obirenia wod gruntowych natg dokonywa, gdy woda
uniemaliwia wykonywanie wykopu. Obaenia woéd gruntowych natg
przeprowadzatak, aby nie zostata naruszona struktura w padieykonywanego
obiektu, ani te w podiazu sasiednich budowli.

W trakcie realizacji robot ziemnychlery nad otwartymi wykopami ustawi
tawy celownicze umdiwiajace odtworzenie projektowanej osi wykopu i przewodu
oraz kontro¢ rzednych taw. Lawy celownicze naig montowa nad wykopem na
wysokas¢ okoto 1 m nad powierzchipterenu w odspach wynosacych okoto 30 m.
Lawy powinny mi€ wyraznie i trwate oznaczenie projektowanej osi przewdsidrne
krawedzie celownikOw naley ustawt zgodnie z rgdnymi projektowanymi za pomac
niwelatora. Potéenie celownikdéw naley sprawdza codziennie przed rozpogzem
montau przewodow.

5.3. Roboty ziemne
Roboty ziemne wykortazgodnie z normp BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-
B-10736.
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Wszystkie napotkane przewody podziema trasach wykonywanych
wykopdw, krzyujacych sg lub biegracych rownolegle z wykopem powinny by
zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie pgtpedwieszone w sposob
zapewniaggcy ich eksploatagj

Wykopy naley wykonywat jako liniowe oscianach pionowych umocnionych
i skarpowych. Metody wykonania robét - wykopwaoznie lub mechanicznie) powinny
by¢ dostosowane do gilokasci wykopu, danych geotechnicznych, posiadanegagprz
mechanicznego lub istnigjego uzbrojenia.

Przy zbhaniu st do istniejcego uzbrojenia wykopy bezwzghie
wykonywa recznie. Szerok& wykopu uwarunkowana jest zegtrenymi wymiarami
kanatu, do ktérych dodajecsbbustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na umoinien
cian i uszczelnienie stykdw. Umocnied@an naley prowadzt w miar jego
gkebienia. Nadmiar gruntu z wykopu powiniencbyywieziony przez Wykonawgcna
odkiad.

WEejcie po drabinie do wykopu winno byykonane z chwil oskgniecia
gtebokasci wickszej nz 1m od poziomu terenu, w odlegép nieprzekraczagej 20 m.

Dno wykopu powinno byowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu Wgkaca wykona na poziomie
wyzszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.

Zdgcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinné Wwykonane
bezpdrednio przed utkeniem przewodow rurowych. Zgdjie tej warstwy Wykonawca
wykona ecznie lub w spos6b uzgodniony zymierem.

Przy wykonywaniu wykopow w beZpednim gsiedztwie istnigjcej budowli
na gkbokasci réwnej lub wekszej niz giebokas¢ posadowienia tych budowli naleje
zabezpieczy przed osiadaniem i odksztatceniem.

Tolerancja dlagdnych dna wykopu nie powinna przekracza3 cm dla
gruntéw zweztych, + 5 cm dla gruntow wymagalych wzmocnienia. Natomiast
tolerancja szerokai wykopu wynosi + 5 cm.

W miejscu krzapwania st ciagow pieszych z wykopem nalewykona
przykrycie wykopow z barierkami dla przeja pieszych.

W celu zabezpieczenia wykopow przddriam wod z opadow
atmosferycznych powinny byachowane, co najmniej ngstijace warunki:

- gorne krawdzie bali przgciennych powinny wystawaco najmniej 15
cm ponad szczelnie przylegey teren
- powierzchnia terenu powinnadwyprofilowana ze spadkiem
umazliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey do
wykopu
5.4. Przygotowanie podta

Przewody naley uktad& w wykopie na odpowiednio przygotowanym padio
Przed przysipieniem do wykonywania podta naley dokona odbioru technicznego
wykopu. Rodzaj podtea zaley od rodzaju gruntu w wykopie.

W gruntach suchych piaszczystystirowo-piaszczystych i piaszczysto-
gliniastym, podtaem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdrezewykopu, nie
zawierajcy kamieni osrednicy zasfpczej ziarna

2>d> 0,05 mm

W gruntach nawodnionych (odwadnianwctiakcie robot) podize naley
wykona z warstwy ttucznia lubwiru z piaskiem o grubkei od 15 do 20 crkEznie z
utozonymi siczkami odwadniacymi.
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W gruntach skalistych gliniastych kthnowicych zbite ity naley wykona
podtaze z pospotkizwiru lub ttucznia o grub&ei od 15 do 20 cm. Zagzczenie
podtaza powinno by wykonane do 1, nie mniejxD,95.

5.5. Roboty montaowe
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczegpadki i gébokas¢
posadowienia ruroggu powinny spetiaponizsze warunki:.
Spadki te nie magby¢ jednak mniejsze:
- dla kanatéw agrednicy 0,4 m — 2,560,
— dla kanatéw grednicy do 0,3 m - 3,%o,
— dla kanatéw crednicy do 0,2 m - 5,80,

Ggbokas¢ przykrycia przewodow powinna wynosi,20m. Przy mniejszych
zagkbieniach zachodzi konieczéioodpowiedniego ocieplenia kanatu.

5.5.1. Rury kanalowe z PP.

Po przygotowaniu wykopu zgodnie z pkt 5.3. i padiagodnie z pkt. 5.4.
maozna przysipi¢ do wykonywania montawych roboét kanalizacyjnych. Rury riva
uktada przy temperaturze powietrza od 0 do £80

Przy uktadaniu pojedynczych rur ngedmykopu, z uprzednio przygotowanym
podiazem naley:
e wsfegpnie rozmiécic¢ rury na dnie wykopu
* wykona zlacza, przy czym rura winna byiprzednio obsypana warstwchronmn
30 cm ponad wierzch rury z vagzeniem odcinkow patzenia rur. Osieskzonych
odcinkdw rur musz si¢ znajdowa na jednej prostej, co naleuregulowé
odpowiednimi podktadami pod odcinkiem wciskowym.

Pokczenie rur PP odbywaesta pomosg ztacz:

» Kielichowych z piefcieniem gumowym — elementy z PP,

* Kielichowych z piefcieniem gumowym i specjalna wkiagkksztattkami
przegciowymi — PP zeliwem,

» Kielichowo-kotnierzowymi z pigitieniami i uszczelkami gumowymi — elementy z
PP z elementamizzliwa i stali,

* Nasuwkowych z pidcieniem gumowym — elementy z PP

Przed zakiaczeniem dnia roboczegady przed zejciem z budowy naley
zabezpieczy konce utazonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2. Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczerimy wykonywaniu
przykanalikOdw nalgy przestrzeganastpujacych zasad:
— trasa przykanalika powinna byprosta, bez zatamaw planie i pionie
— minimalny przekrdj przewodu przykanalika powiniegnesic 0,16 m
— wiaczenie przykanalika do kanatu peoby wykonane za pwednictwem studzienki
rewizyjnej,
— spadki przykanalikow powinny wyn@sod min. 15%o0 do max. 40060 z tym,ze
przy spadkach wkszych od 25060 nalezy stosowa rury zeliwne,
kierunek trasy przykanalika powinienctggodny z kierunkiem spadku kanatu
zbiorczego,
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— wiaczenie przykanalika do kanatu powinna:lwykonane pod &em min. 458, max.
e,

— wiaczenie przykanalika do kanatu poprzez studzigréaczeniovg nalezy
dokonywa tak, aby wysok& spadku przykanalika nad podtpstudzienki wynosita
max. 50,0 cm. W przypadku koniecnbwitaczenia przykanalika na wysod@
wigkszej naley stosowa przepady (kaskady) umieszczone na zgrgrpozascianka
studzienki,

5.5.3. Rury ochronne i przeciskowe

L aczenie rur poprzez spawanie elektryczne doczotoerowadzenie rur PP do rury
ochronnej wykon&za pomaca ptdz piekcieniowych RACI . Przed rozpogaem
ustalic konieczn ilos¢ i typ elementow ptdz. Miejsce styku pielenia z rug
przewodowy owinaé¢ tasma EVIO. Kielichy i faczniki rur nie mog opier& si¢ i
spoczywa na rurze ochronnej. Podpory winny znajdéwia bezpdrednio za
kielichem. Przestrzepomkdzy rurocigiem roboczym a wewgtrzng scianka rury
ochronnej zamkiat pierscieniem samouszczelniayy.

Rury ovchronne naky izolowat stosujc:

- primer 1027

- polyken 937 jako masuzupetniajca nierdwndci

- polyken 989-20 jako tan¢ zewretrzng, jednokrotne spiralne owiggie na zaktadk
50%

- polyken 955-18 jako fan¢ zewretrzna, dwukrotne spiralne owiacie na zaktadk
50%

5.5.4. Studzienki kanalizacyjne

Przy wykonywaniu studzienek kanalizacyjnych nglprzestrzega
nastpujacych zasad:

- studzienki naley wykonywa na uprzednio wzmocnionym (warstwucznia lub
zwiru) dnie wykop i przygotowanym fundamencie betwgm,

— studzienki wykonywé nalery zasadniczo w wykopie agkoprzestrzennym,
umocnionym

— w przypadku gdy rinica rzdnych dna kanatow w studzience przekracza 0,50 m
nalezy stosowa studzienki spadowe-kaskadowe,

— studzienki spadowo - kaskadowe powinny ¢rspad w postaci rury pionowej
usytuowanej na zewtrz studzienki.

Sposob wykonania studzienek (przelotowychagegniowych i kaskadowych)
przedstawiony jest w Katalogu Budownictwa oznacgongymbolem KB-4.12.1(7, 6,
8)

Studzienki rewizyjne sktadapic z nas¢pujacych czsci:
komory roboczej,
komina wtazowego,
dna studzienki,
wtazu kanatowego,
stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ngigvysoka¢ minimum 1,8 m. W przypadku
studzienek ptytkich, (kiedy gbokas¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania
terenu nie pozwalajzapewnt ww. wysokdci) dopuszcza giwysoka¢ komory
roboczej mniejszniz 1,8 m.
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Przy przejciu rur kanalizacyjnych PP przéeziany komory stosowatuleje
ochronne z uszczelk

Komin wtazowy powinien by wykonany z kggow betonowych lub
zelbetowych cGrednicy 0,80 m wg BN-86/8971-08 [16]. Posadowidumina naley
wykona na ptyciezelbetowej przegciowej (lub rzadziej na kgu stazkowym) w takim
miejscu, aby pokrywa wiazu znajdowata sad spocznikiem o najgkszej
powierzchni.

Studzienki ptytkie mogby¢ wykonane bez kominéw wiazowych, wéwczas
bezpdrednio na komorze roboczej nayeumiescic ptyte pokrywows, a na niej
skrzynlk; wtazowg wg PN-H-74051.

Dno studzienki naley wykona na mokro w formie piyty dennej z
wyprofilowamn kineta.

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci rownej potowiesrednicy kanatu) powinna
mie¢ przekrdj zgodny z przekrojem kanatu, a paejyprzedtiony pionowymi
sciankami do poziomu maksymalnego napetnienia karirizy zmianie kierunku trasy
kanatu kineta powinna mie&ksztatt tuku stycznego do kierunku kanatu, nat@te
przypadku zmianyrednicy kanatu powinna ona stanowrzegcie z jednego wymiaru
w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach dfhg innych miejscach naranych na
obciazenia dynamiczne)powinny néievtaz typu cg¢zkiego wg PN-H-74051-02.

Poziom witazu w powierzchni utwardzonej powinier laynia réwny, natomiast
w trawnikach i zielécach gorna krawdz wtazu powinna znajdowasie¢ na wysokeci
min. 5 cm ponad poziomem terenu.

W s$cianie komory roboczej oraz komina wiazowego aalEamontowéa
mijankowo stopnie ztazowe w dwdéchedach, w odlegtéciach pionowych 0,30 miw
odlegtcci poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.5. Izolacje

Rury kanalizacyjne z PP oraz studaierPEHD nie wymagajzabezpieczenia
antykorozyjnego ani z zewtiz ani wewtrz.

Studzienki betonowe zabezpieczamizez posmarowanie z zextrz izolach
bitumiczn.

Dopuszcza gistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego z
Inzynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaiee od czynnika agres;ji, studzienki
nalezy zabezpieczyprzez zagruntowanie izolacasfaltows oraz trzykrotne
posmarowanie lepikiem asfaltowym stosowanym naagowg PN-C-96177.

5.5.6. Zasypanie wykopdéw i ich zagczenie

Zasypka i zagzczenie gruntu nie powinno spowoddéwaszkodzenia
utozonego przewodu i obiektow na przewodzie. Gédhwarstwy ochronnej zasypu
strefy niebezpiecznej ponad wierzch przewodu poaingnose, co najmniej 0,30 m.
Zasypanie kanatu przeprowadzawitrzech etapach

» etap 1 - wykonanie warstwy ochronnej rur kanatowyatytaczeniem odcinkéw
na zczach

* etap 2 - po probie szczekwd ztacz rur kanatowych wykonanie warstwy ochronnej
w miejscach patzen

e etap 3 - zasyp wykopu gruntem rodzimyng|ijenax wielkas¢ czastek nie
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przekracza
30 mm, warstwami z jednoczesnymegzgzaniem i rozbidekdeskowa i
rozporcian wykopu. Zasypywanie rur w wykopie natgprowadzé
warstwami gr. 20 cm. Materiat zasypkowy paen by réwnomiernie
uktadanz i zagzczany po obu stronach przewodu. Wsiazag:szczenia
powinien wynosils> 0,97.
Utozenie rur na gbokasci ponad 4 m wymaga szczegblnego nadzokyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot
Ogolne zasady kontroli jaka robot podano w 00.00 ,Wymagania ogolne” .
6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1. Badania przed przygieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykérzadania
materiatébw do betonu i zapraw i uséalecept.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadziny
robét. Kontrola zwizana z wykonaniem kanalizacji powinna tprowadzona w czasie
wszystkich faz robot zgodnie z wymogami normy PMB920735. Wyniki
przeprowadzonych bafiaalezy uzna za pozytywne, peeli wszystkie wymagania dla
danej fazy robot zostaty spetnionezdiektorekolwiek z wymaganie zostato
spetnione, naley dary faze rob6t uzné za niezgodiz wymaganiami normy i po
wykonaniu poprawek przeprowadzadania ponowne.

W szczegolngci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie kgdnych zataonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych
statych punktéw wysokieiowych z doktadnéria do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod

— badanie i pomiary szerokd, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéz
kruszywa mineralnego |

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentaaj projektows zatazenia przewodow i
studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowéoi utozenia przewodéw,

— sprawdzenie prawidtowéci uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rgdnych posadowienia studzienek kanalizacyjnych rpok
wiazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

- badanie materiatdbwaytych do budowy kanatéw przez poréwnanie ich cech z
wymaganiami okrdonymi w Dokumentacji projektowej i ST w tym:
na podstawie dokumentow ich cech z normanmegraotowymi, a testami
producentow lub warunkami olétenymi w ST oraz bezpgoednio na badania
specjalistyczne

- badanie szczel&a rurochagéw i studzienek polega na napetnieniu wod
odpowietrzeniu przewodoéw i pomiarze ubytkow wod/ przypadku stwierdzenia
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ich nieszczeln@i nalery poprawt ztacza, a w razie nienitiwosci oznaczy
miejsce wycieku wody przerwdadania do czasu usyaia przyczy nieszczelngci

6.2.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape
powinno wynosi wigcej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nz 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerolkai warstwy podtaa nie powinno przekracza 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylesiéegtaici osi utazonego
kolektora od osi przewodu ustalonej na tawach celozych nie powinna
przekraczd+ 5 mm,
odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie m&ipno
przekracza-5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym sppok10%
projektowanego spadku (przy zikézonym spadku),

- wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd
100 m powinien b§zgodny z pkt 5.5.5,

— rzedne studzienek kanalizacyjnych i pokryw studziepeWinny by wykonane z
doktadngciag do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w 00.00 ,Wymiegagolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztoryskemym.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w 00.00 ,Wymagagolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,
— roboty montaowe wykonania rur ochronnych i przeciskowych
— wykonane studzienki kanalizacyjnej,
— wykonana izolacja,
— zasypany zagszczony wykop.

Odbior robot zanikapych powinien by dokonany w czasie unmlbwiajacym
wykonanie korekt i poprawek, bez hamowania ogolrsagtpu robot.

Dtugasé¢ odcinka robot ziemnych poddana odbiorowi nie paaiby mniejsza
od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej wykonanej i odebraneghkiaacji obejmuje:
oznakowanie robot,
dostaw materiatow,
wykonanie robét przygotowawczych,
wykonanie wykopu w gruncie kat. I-1V wraz z umoami@mscian wykopu i jego
odwodnienie,
przygotowanie podiam,
utozenie przewodow kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienek
sciekowych,
wykonanie izolacji rur i studzienek,
zasypanie i zagzczenie wykopu,
przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa relie do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo nawierzchni drogowych

4. PN-B-12037 Cegta petnha wypalana z glinynratezacyjna

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte

6. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaclmsswany na gaco

7. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogolne wymagabadania

8. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (wiaygu lekkiego)

9. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, CviBazy typu cezkiego)

11. PN-H-74080-01  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania

12. PN-H-74080-04  Skrzynkeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

13. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

15. BN-62/6738- Beton hydrotechniczny

03,04, 07

16. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywe

16. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betd&regi betonowe #elbetowe.

17. PN-99/B-10729 Kanalizacja. Studzienki karediyjne

18. PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kamalyme. Wymagania
i badania przy odbiorze

19. PN-93/H-74124 Zwigzenie studzienek i wpustow kanalizacyjnych montoeva
nawierzchniach iytkowanych przez pojazdy i pieszych. Zasady
konstrukcji, badania typu i oznakowania

20. PNEN -13476-1 Systemy rurowe z tworzyw catych dla podziemnych
bezcknieniowych instalacji kanalizacyjnych.

21. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Robotsnnie. Wymagania i badania przy
odbiorze

22. PN-68/B-06050 Geotechnika. Roboty ziemnemafyania ogdlne

23. PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otealta przewodow wodagjowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

24. PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Q#eaia, symbole, podziat i opis gruntéw
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10.2. Inne dokumenty

25.

26.

27.

Instrukcja zabezpieczania przed kagdagnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec8Y)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienkciekowe do odwodnienia drég @aziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

Warunki techniczne wykonania i odbioru rusggw z tworzyw sztucznych - Polska
Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazomdjmatyzacji Warszawa 1996r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-02
PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI
CISNIENIOWEJ



36

ST- 02 PODZIEMNE SIECI KANALIZACJI ClI SNIENIOWEJ

1.WSTEP

1.1.Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejyymagania dotycce wykonania i
odbioru sieci kanalizacji énieniowej z tworzyw termoplastycznych z polietyleRE.
1.2.Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy
Zleceniu i realizacji robot, wymienionych w punkdid.

1.3.3 Zakres robot obgtych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia rob6t zwzanych z
budowa przewodow kanalizacji sanitarnej dla osiddite — Gutkowo gmina Jonkowo.
Zakres robaot, rodzaje i idoi podane gw kosztorysie ofertowym.

1.4.Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techn&z & zgodne z
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ,Wymagaogolne”.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacja Projektayy ST i obowazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniamiymiera oraz te, ktore uzyskagprobag
Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST 00.00 Wymagania ogolne pkt. 1.

2. MATERIALY
2.1. Materiaty
2.1.1. Materiaty do robét technologicznych
Materiaty do wykonania przewodow i uzbrojenia ruagéw naley stosowa zgodnie z
Dokumentagj Projektova, opisem technicznym i rysunkami.
Materiaty niezlkdne do wykonania przedmiotu zamdéwienia niniejszaagaoesu
wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje paske zestawienie:
- Rury PE SDR-11, PN 10 wg PN-81/C-89204.
- Ksztaltki PE, SDR 11, PN 10.
- Zasuwy kotnierzowe do zabudowy doziemnej z uszézeiem mekkim PN 10
- Zawory kulowe do zabudowy doziemnej PN 10
- Zawory kulowe PN 10
- Zawory napowietrzaro - odpowietrzajce
- Studnie izotermiczne PE- bez dna
- Komory studnizelbetowe z pokrywi wlkazemzeliwnym
- Przeptywomierz ultratvigkowy
- Rury ze stali kwasoodporn§H18N9
- Ksztattki ze stali kwasoodporn€H18NQ
- Zawory przelotowe mufowe
- Zawory przelotowe kotnierzowe
- Zasuwy naowe medzykotnierzowe
- Tuleje kotnierzowe ze stali kwasoodpor@aH18N9.
- Tuleje kotnierzowe PE 100, PN-10.
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- Tabliczki informacyjne do zasuw.
- Skrzynki uliczne do zasuw.
- Tasma ostrzegawcza niebieska z drutem sygnalizacyjnym.

2.2. Atesty i certyfikaty.

Materiaty przeznaczone do wbudowania W ieaz uradzen towarzyszacych winny
posiadé odpowiednie atesty i certyfikaty, jakie obawilja w zakresie bratowym oraz
powinny odpowiadarodzajom materiatow przgfym dla danego systemu.

Kazda partia materiatu dostarczonego na bugpawinna posiadadeklaracg
zgodndci, oraz by oznakowana w sposéb wskazany przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Sprat do robot technologicznych

Sprzt uzywany do rob6t powinien odpowiaglpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ogélnym opisie organizanjetod robo6t zaakceptowanych
przez Irxyniera.

« Zuraw samochodowy

« Spycharka kotowa lubagienicowa

» Koparka podsbierna

* Pompa wirnikowa spalinowa 61-80 m3/h

e Sprzt do zagszczania gruntu

» Wciagarka mechaniczna

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wymaganiom
zawartym w ogolnym opisie organizacji i metod rqladtakceptowanych przez
Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Transport przy robotach technologicznych.

Do transportu materiatéw naile stosowa samochody skrzyniowe oraz dostawcze o
odpowiedniej dtugéci skrzyni tadunkowej, tak, aby wolneikee rur wystajce poza
skrzynk tadunkow nie byty diwsze nk 1 m.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.
» Samochad skrzyniowy do 5 Mg

» Samochad skrzyniowy 5-10 Mg

» Samochdéd dostawczy do 0,9 Mg

» Samochd6d samowytadowczy do 10 Mg

* Ciagnik kotowy

* Przyczepa skrzyniowa

* Przyczepa diycowa

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OgoIne warunki wykonania robét.

Ogolne warunki wykonania zgodnie z ST 00.00 ,Wynragagolne” pkt. 5.
5.1.1. Roboty ziemne.

5.1.1.1. Kolizje z uzbrojeniem podziemnym.

Projektowane odcinki sieci nale prowadz¢ tras i zagkbieniem zgodnie z gZcia
graficzra i zachowaniem odlegioi od istniegcego uzbrojenia podziemnego:
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. w przypadku skrzyowania przewodow wodagjowych z kanalizacyjnym,
jezeli odlegta¢ jest mniejsza od 0,5 m, najena przewodzie wodaogijowym
zastosowarurg ochronmn o dlugaci 2,0 m

. odlegta¢ miedzy projektowanymi odcinkami sieci a gdzeniami
energetycznymi naky zachowa wg norm PN/E05100 i PBUE oraz
PN/E05125.

. odlegta¢ migdzy projektowanymi odcinkami sieci a infrastrukgtur
telekomunikacyja nalezy zachowa wg normy zaktadowej TP: ZN-96/TPSA-
004

W miejscach koniecznych do zaémia rur ostonowych, przewody — naledokon& na

klockach podporowatizgowych typu Integra

Zasady konstrukcyjne podpélizgowych:

* nie powinno wysipowa ugiecie przewodu pomdzy podparciami

» podpory nie powinny giznajdow& bezpdrednio za paiczeniami rur i w rozgpie
mniejszym od 0,6 m

W miejscu kolizji z uzbrojeniem podziemnych pragme naley wykon& recznie
oraz bezwzgidnie przestrzegasposobu zabezpieczenia ckomego przez
uzytkownikdw istniejcego uzbrojenia podziemnego.

5.1.2. Roboty technologiczne-wykonanie (montaprzewoddow

5.1.2.1. Warunki ogélne moria przewodow.

Roboty montaowe naley wykon& wg ,Warunki techniczne wykonanie i odbioru
robot cz. Il — Roboty budowlano-mouatawe” oprac. C.O.B.-R.T.L ,Instal”, PN-73/B-
10735 oraz zarnglzenia M.B. i P.M.B. z dnia 29.12.1970 r.

1. Przestrzegazaprojektowanych spadkéw sieci.

2. Montaz przewoddéw z PE mima wykonywa przy temperaturze®G do 36C, a
tacznie z elementanteliwnymi i stalowymi w temperaturze niezszej od 5C.

3. Sposéb montal przewodow powinien zapewgiatrzymanie kierunkdw spadkow
zgodnie z dokumentacja technigzibo budowy przewodow magy¢ uzywane
tylko rury, ksztattki i hczniki z niewykazujce uszkodze

4. Rurochgi ukladane w ziemi winny méepodtaze naturalne stanowge nienaruszony
rodzimy grunt sypki, naturalnej wilgoci o wytrzyméti powyzej 0,05 MPa wg PN-
86/B-02480 dajce s¢ wyprofilowat wg ksztattu spodu przewodu (w celu
zapewnienia jego oparcia na dnie wzdihugasci na ¥4 obwodu) niewykazage
zagraenia korozyjnego.

5. Grubaci warstwy zabezpieczgjej naturalne podi® przed naruszeniem struktury
gruntu powinna wynoéi0,2 m. Odchylenie gru§oi warstwy nie powinno
przekracza+ 3 cm.

6. W drogach naley zastosowaprzewody w rurach ostonowych wg warunkow
okreslonych przez zargdcg drogi. Gkbokas¢ posadowienia przewody w przejach
przez drogi minimum 1,5 m.

5.1.2.2. Uktadanie przewodow na dnie wykopu.
1. Budow rurociagu rozpoczyna giod punktow wztowych.
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Montaz przewodow z PE powinien odbywaig ha powierzchni terenu a
nastpnie opuszczony do wykopu. Maksymalna diéégmontowanego
rurociagu jest zwazana z rozstawemeatéw. Monta weztow zawieragcych
cigzka armatug i ksztattkizeliwne naley montowa oddzielnie nagpnie hczye
w wykopie z ut@gonym rurocagiem.

Uktadanie przewodu nie by przeprowadzone po uprzednim przygotowaniu
podiaza.

Podtaze profiluje s¢ w miar uktadania odcinkéw rurogju. Przewod po
utozeniu powiniericisle przylegé do poditaa catej swej diugeei, w co

najmniej w ¥ swojego obwodu.

Wyréwnanie spadkow rury przez podktadanie pod kawatkow drewna,
kamieni lub gruzu jest niedopuszczalne — rura wyaragpbicia na calej
diugcéci. W miejscach zczy kielichowych nalgy wykona dotki montaowe o
dhugcici ca 10 cm dla umdiwienia wepchngcia bosego kaca rury lub
ksztattki w kielichu rury. Ksztatt i wielki@ dotka montaowego musi zapewaéi
warunki czystéci — nie dostawaniaspiasku do watrza kielicha.

Obsypk; naleey wykonywa z zachowaniem dogiu do dotka montaowego.
Dotki montazowe ulegaj zasypaniem piaskiem po probie szczétnatacz
danego odcinka.

Odchylenie osi utzonego przewodu od kierunki w dokumentacji nie powin
przekracza 0,10 m, a rénica radnych wzadnym punkcie przewodu nie
powinna przekraczat+ 0,05 m.

5.1.2.3. Gbokas¢ utozenia, umieszczenie waglem uzbrojenia podziemnego.

1.

Glebokas¢ utozenia przewodow bezpednio w gruncie okida norma PN-
92/B-10735. Minimala giebokas¢ dla sieci kanalizacyjnej przyg powyzej 1.5
m.

Glebokas¢ utozenia przewodow powinna byaka, aby przykrycie gruntem
mierzone od wierzchu rury do terenu nie byto mziejsiz umowna gtbokasé
przemarzania terenu poykszona o 0,4 m.

W przypadku konieczrégi utozenia przewoddw na mniejszegbbkdasci, nalery
wykona zabezpieczenie przed zamarzaniemkow.

5.1.2.4. laczenie elementdw.

Elementy wykonane z PE mpfQyc¢ taczone, oprécz elementéw z PCV- rowinie
elementami wykonanymi z innych elementow takich jaftiwo, kamionkazelbet
1. Podhczenie rur PE odbywaesta pomog zfacz:

e Zgrzewanie doczotowe,

e Zgrzewanie z zastosowaniema elektrooporowych,
* Na zhczki zaciskowe,

» Kotnierzowe,

2. Szczeg6towe warunki mortia poszczegolnych ¢z okrélaja Instrukcje
Producentow poszczegolnych systemowa@a#nia powinny zapewnigzczelnéé
przy cinieniu roboczym i prébnym.
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3. Podczas patzenia rur PE poprzez zgrzewanie agleezwzgédnie przestrzega
instrukcji producenta oraz zwréaiwag: na prawidtowe przygotowanie elementéow
zgrzewanych tj.:

*  Wyrownanie kacéw rur,

« Jednakowa grubi¢ zgrzewanych elementéw,
» Ustawienie zgrzewanych rur osiowo,

e Temperatura zgrzewania 210-220 stopni C

5.1.2.5. Monta elementéw uzbrojenia.
Przy montau elementow uzbrojenia ruragdw naley przestrzegapodanych zasad:
1. Zasuwy, zawory oraz wszelkie ksztattki odgale pod hydranty, natg
montowa zgodnie z DokumentagcpProjektow w trakcie budowy przewodu.
2. Na trojnikach, kacowkach sieci i zalamaniach najezastosowabloki
oporowe.
3. Zasuwy, zawory nalgy ustawt na fundamencie betonowym.
4. Obudowy zasuw odcingych naley umocné w promieniu 30 cm za pomgc
ptyt betonowych prefabrykowanych lub wykonywanyehmokro na budowie.

5.1.2.6. Préba szczelém przewodu.
Utozone w wykopie przewody naig podda prébie szczelniei zgodnie z normPN-
70/B-10714 oraz z PN-92/B-10735. Pgdhydrauliczra nalezy wykona w celu
sprawdzenia wytrzymasai rur i szczelnéci ztacz w przewodach, z zachowaniem
nastpujacych zasad:
1. Proke cisnienia naley wykona® po utazeniu przewodow i przysypaniu z
podbiciem rur gruntem, oraz po zamdaiu wszystkich odgakien.
2. Odcinki do prob nie powinny liywigksze nk 300 m dla wykopow
umocnionych oraz nie weej niz 600 m dla wykopow otwartych.
3. Wszystkie z4cza powinny b§ odkryte, oraz w petni widoczne i dgphe.
4. Po napetnieniu ruroggju woda i odpowietrzeniu natg przewod pozostawina
12 godzin w celu ustabilizowania.
5. Dla przewodow ttocznych przeprowadza groke pod cénieniem probnym nie
mniejszym nt 0,9 MPa (9 kg/cm2).
6. Proke szczelnéci mazna uzna za pozytywn, jezeli w czasie 30 minut po
ustabilizowaniu i cisnienia na poziomie 0,9 MPa nie zaobserwujgesijo
spadku.

Wyniki prob szczeln&ci powinny by ujete w protokotach podpisanych przez
przedstawicieli wykonawcy, nadzoru inwestorskieggyitkownika sieci.

5.1.2.7. Plukanie, odpowietrzenie.

Po uzyskaniu pozytywnych wynikow proby szczémaurocag nalery podda
ptukaniu wywajac w tym celu czystej wody wodagjowej. Pedkos¢ przeptywu wody
w przewodzie powinna umbwi ¢ usunecie wszystkich zanieczyszazepowietrza z
przewodu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Oqgdlne zasady.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00
~Wymagania Ogolne”

6.2. Roboty montaowe
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Kontrole jakasci rob6t montaowych naley przeprowadzi zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.

Nalezy przeprowadz nastpujace badania:
1. Zgodndci z Dokumentacja Projektaw
2. Materiatdw zgodnie z wymaganiami norm.
3. Ulozenia przewodoéw:
- gfebokasci utozenia przewodu,
- ulozenia przewodu na podio,
- odchylenia osi przewodu,
- odchylenie spadku,
- zmiany kierunkéw przewodéw,
- zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem,
- zabezpieczenia przed korezzesci metalowych,
- kontrola pohczen przewodoéw,
- kontrola izolacji.
4. Sprawdzenie posadowienia studzienek i pokrywzexg/ch,
5. Szczelnéxi przewodu.
Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwaranciji
producenta dla stosowania materiatée/ zastosowane materiaty spetaiajymagane
normami warunki techniczne.

1. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robaot.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgana Ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowa zgodnie z kosztorysem.

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ST 00.00
~Wymagania Ogolne” pkt. 8.

Przy odbiorze nalg/ sprawdzi:
Zgodna¢ wykonania rob6t z Dokumentadprojektova.
- llos¢ wykonywanych robét.
- Droznos¢ przewodow.
- Szczelné¢ przewodow.
- Posadowienie studzienek.
- Jaka¢ wbudowanych materiatow.
Rozr&nia skt dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia
budowy, a mianowicie:
- odbiory czsciowe,
- odbiory kaicowe.
8.1. Odbidr techniczny cgsciowy.

Odbiorem objte @1 poszczegolne fazy robot podlegg zakryciu przed catkowitym
zakaiczeniem budowy. Poza tym mptp by¢ fragmenty robét lub zakezone
elementy budowy, co, do ktorych Inwestor zgtosgstzzezenie czsciowego odbioru.
Odbiér ten powinien hiydokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzor
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstaglizytkownika. Odbiér ten
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powinien by potwierdzony protokétem Komisji, z podaniem ewetitych usterek i
terminu ich usuricia.
Zakres odbioru egciowego obejmuje:

1. Sprawdzenie zgod®doi wykonanego odcinka z Dokumentaé€jrojektova, w
tym w szczegdlnéei zastosowania materiatow.

2. Sprawdzenie prawidtovéoi montau odcinkow przewodu, a w szczeg&oo
zachowania kierunkow, spadkéw, pcten, zmian kierunku.

3. Sprawdzenie zabezpiedzedcinka przewodu, a w szczeg&oioprzy
przegciach przez przeszkody, wzmocnienia i bloki oporowe

4. Sprawdzenie prawidtowgi zamontowania uzbrojenia, zasuw i innych
elementow.

5. Przeprowadzenie proby szczedoio

8.2. Odbior techniczny kaicowy.

Odbiorem tym olity jest przewod po catkowitym zakezeniu robot, przed
przekazaniem przewodu do eksploatacji lub odcinkaywodu w wypadku, gdy nme
by¢ ona wczéniej oddany do eksploatacji. Przy odbiorzéé&myvym naley przediayé
Komisji dokumenty zgodnie z oboyzujacymi w tym wzgkdzie zaradzeniami:

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowsieej wodocigowej,
swiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,
protokoty préby dinieniowej,
protokoty ptukania,
zestawienie diugei wodochgu w rozbiciu n&rednice

Ponadto czynnai odbioru kaicowego polegajna:

1. Sprawdzeniu protokotow odbiorugziowego i stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowigusung¢ usterek i innych niedomafaw
szczegolnéci sprawdzeniu protokotow prob szczedoo

2. Sprawdzeniu aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej
powykonawczej, uwzgtniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumeatz&montowania
uzbrojenia i innych elementéw.

Odbior kaxcowy powinien by dokonany w obecrsoi przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego ytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokotami.
Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk
jakies usterki, naley je uwzgkdni¢ w protokole, podag jednoczénie termin ich
usunecia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. OgoIne wymagania.

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podane w ST. 00.00 ,Wymagania Ogolne” pkt.
9.

9.2. Pfatngé.

Ptatng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgljakasci robot, w oparciu o
wyniki pomiaréw, inwentaryzacji geodezyjnej powykovczej orazredniej ceny
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jednostkowej 1 mb ruroggow, uwzgédniajacej koszt wykonania wszystkich robot
wystepujacych przy budowie poszczegoélnych odcinkdw ruggobiv.

Platndg¢ nastpuje za wykonane roboty zgodnie z Dokument&pjektovy oraz z
zakresem robot wymienionym w p. 1.3. niniejszej ST.

Cena wykonania robét obejmuje:

- roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie traiggi,

- zabezpieczenie udzer podziemnych w wykopie,

- pokonanie przeszkdd terenowych (ogradzanie, karaamapni drzewa,
przegcie przez rzekitp.),

- Zakcia pasa drogowego,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez rozgaiwian wykopu i inne
rozwigzania projektowe,

- odwodnienie wykopow na czas prowadzenia robot,

- przygotowanie podiea rodzimego lub podsypki z piasku o grédid®20 cm,

- ulozenie rur wraz z uzbrojeniem,

- wykonanie paiczen spawanych, kotnierzowych, zgrzewanycitzonych na

uszczelk,.

- utozenie rur w przewodowych w rurach ochronnych,
- wykonanie uzbrojenia,

- wykonanie studzienek

- przeprowadzenie proby szczedop ptukania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

- oznakowanie uzbrojenia,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

- przeprowadzenie odbiorow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-70/C-89015

PN-70/C-89016
PN-87/B-01060
PN-81/B-10725
PN-81/B-10733

PN-87/H-74051
PN-89/H-74101
PN-91/B-10728
BN-74/6366-03
BN-74/6366-04
BN-81/9122-05

PN-88/M-54909
BN-83/8836-02

PN-B-10736:1999

Rury polietylenowe. Metody bada
Ksztaltki polietylenowe dgckenia rur polietylenowych. Metody
bada.
Siewodochgowa zewntrzna. Obiekty i elementy wypaosania.
Terminologia.
Wodoggi. Przewody zewgirzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.
Wodoggi. Przewody dinieniowe z tworzyw sztucznych.
Wymagania i bath przy odbiorze.
Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadiavea.
Ruryeliwne cinieniowe do paiczen.
Studzienki wodagiowe
Rury polietylenowe. Wymiary.
Rury polietylenowe. Wymagania techne
Wodoagi wiejskie. Bloki oporowe, wymiary i warunki
stosowania.
kczniki kotnierzowe do wodomierzy.
Przewody podziemne. Roboty ziemnem&fyania i badania przy
odbiorze.
Roboty ziemne — Wykopy otwaiteprzewodow



PN-EN 752—2
PN-EN 752—6
PN-EN 1761:2001
PN-EN 1610
EN-12050 - 1
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wodagowych i kanalizacyjnych.

Zewtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.
Zewdatrzne systemy kanalizacyjne —¢8¢ 6: Uklady pompowe.
Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe).

Budowa i badania przewodawakizacyjnych.
Przepompowi@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych

- Zasady budovpadanie — G&¢ 1. Przepompownigciekow
zawiegag fekalia.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST -03
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW
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ST- 03. PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW.

1 WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczreywmagania dotycce
wykonania i odbioru przepompowsétiekOw oraz urgzdzer towarzyszacych.
Zakres robot obejmuje: roboty budowlano-mantee przy przepompownciekow.
1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot, wymienionych wrikeie 1.1.

1.3.Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotybudowy przepompowriciekdw
dlasciekéw socjalno-bytowych w ramach budowy kanalizaeapitarnej dla osiedla
Mite - Gutkowo gmina Jonkowo
Prowadzenie robot wykotdagodnie z DokumentagcProjektows — opis techniczny i
rysunki. Zakres robét, rodzaje i flopodane $w kosztorysie ofertowym.
1.4.0Okreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Techngjza zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST 00,00ymagania
ogolne”.
1.5.0g6Ine wymagania

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, ST i obowazujacymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniamiymiera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1.0g6Ine wymagania dotycace materiatow.

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2.Materialy.
Materiaty niezlegdne do wykonania przedmiotu zamdéwienia niniejszagaesu

wynikajacego ze Specyfikacji obejmuje pasze zestawienie:

2.2.1. Technologia przepompowni
- Przepompownie prefabrykowane z polimerobetonu PS
- Zbiorniki awaryjnezelbetowe prefabrykowane

2.3. Atesty i certyfikaty

Materiaty i uradzenia przeznaczone do wbudowania w przepompodgrekow
oraz uradzenr towarzyszacych winny posiadaodpowiednie atesty i certyfikaty, jakie
obowigzuja w danym zakresie braowym.
3. SPRZET
3.1.0g6Ine wymagania dotycace spratu.

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt. 3.

3.2.Sprzet.
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Roboty zwiazane z wykonaniem przepompowniekOw oraz urgzdzen
towarzysacych, prowadzone mady¢ przy wyciu nizej wymienionego sprgu
mechanicznego.

3.1.1. Roboty technologiczne

- Samochod samowytadowczy

- Srodek transportowy

- Zuraw samochodowy

- Koparka

- Spawarka

4. TRANSPORT

Do transportu materiatéw | uidzen nalezy stosowa samochody skrzyniowe oraz
dostawcze o odpowiedniej diugo skrzyni fadunkowej. W czasie transportu elementy
przepompowni naley zabezpieczyzgodnie z instrukcja producenta.

Przy transporcie i sktadowaniu materiatéw aglprzestrzegainstrukcji producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0g06Ine warunki wykonania.
Ogolne warunki wykonania zgodnie ze ST 00.00 ,Wyarag ogolne” pkt. 5.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.
Zakres robot przygotowawczych obejmuje:

- wyznaczenie w terenie przepompowoaiekOw oraz urgdzen towarzyszacych
przez geodetuprawnionego. Ponadto wyznaéagper roboczy oraz 4
reperow roboczych, ktére nalenawizac do reperdw sieci gastwowej.
Wyznaczone punkty natg umiejscowt¢ poza obrysem wykopu tak, aby byty
dostpne przez caly czas trwania robot.

5.1.2. Podiae.
Roboty zwiazane z wykonaniem podta obejmug wykonanie:

- podsypki piaskowe]

Roboty wykoné zgodnie z dokumentacProjektova.

5.1.3. Roboty konstrukcyjno-technologiczne.

5.1.3.1.Wymagania ogodlne
Pompownigciekdéw dostarczana jest do wbudowania jako kompletraz z
wyposaeniem.

Bezwzgkdnym warunkiem jest dostarczenie przepompowni plagiee]
parametry okrdone DokumentagjProjektova. Przepompownie dostarczane na cate
zadanie inwestycyjne powinny pocho&lpd jednego producenta.

W sktad kompletu przepompowni wchadz

- zbiornik przepompowni — wykonany z polimerobetonu.

- Zbiornik awaryjny przepompowni — wykonany zgo6w zelbetowych
* Pompy o nagpujacych wymaganiach:

1. Pompownie z pompami z wirnikiem kanatowym sanzgezczajcym
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Wirnik kanatowy wykonany zeliwa, statycznie i dynamicznie wywany,
lopatkowy, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z kaszczelnéci IP 68 wedtug IEC i
posiadé izolacg klasy H (180 °C) Wat pompy wykonany ze stali niexrdnej,
Wat powinien posiadapodwojne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne poker wodoszczelnych powinny Byvykonane z o-
ringdw gumowych,

Czs¢ hydrauliczna z wirnikiem o swobodnym przeptywigifuzor ssawny ze
spiralnym rowkiem wspomageym samooczyszczanie wirnika. Kreah
wirnika utwardzona przecina wszelkieadniki state mogce blokowa wirnik,
wirnik pototwarty samooczyszceaa] sk.z odrzutnikiem spiralnym.
Uszczelnienia watu — mechaniczne czotowe: wewgglik wolframu-ceramika,
zewn. weglik wolframu-ceramika,

Piekcien stacjonarny z lzu,

Pompy wyposzone fabrycznie w kable o diugm 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pigcienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiadavewrgtrzne zabezpieczenie skiagizg se¢
z 3 wyhcznikow termicznych wplecionych w uzwojenie silnikaytaczniki
termiczne powinny bywpicte w obwdd zabezpieczaly,

Obudowa pompy i silnika wykonanezeliwa,

Korpus pompy z zaworem hydrodynamicznym phoym

Rurochgi ttoczne wykonane ze stali kwasoodpornej,

Drabinki i pomosty robocze wykonane ze stali kwakpmynej,

Uktad sterowania i automatyki zapewnizy prawidiows prag pomp ze
ztaczem do komunikacji z modemem GSM,

Pompy z silnikiem powsej 4 KW o rozruchu za pomgg soft-starterow”
Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowanyrellnicy 27,

. Pompownie z pompami z wielotopatkowym wirnikiem attym

Wirnik wielotopatkowy wykonany zeliwa, statycznie i dynamicznie
wywaony z rozdrabniaczem skratek na wlocie, otwarty

Silnik pompy wodoszczelny zgodnie z kaszczelnéci IP 68 wedtug IEC |
posiadé izolacg klasy H (180 °C) Wat pompy wykonany ze stali n\exdinej,
Wat powinien posiadapodwojne uszczelnienie mechaniczne, uszczelnienia
smarowane olejem,

Uszczelnienie statyczne poker wodoszczelnych powinny bywykonane z o-
ringdbw gumowych,

Uszczelnienia watu — mechaniczne czotowe: wewgglik wolframu-ceramika,
zewn. veglik wolframu-ceramika,

Pompy wyposzone fabrycznie w kable o diugm 10 m, wlot kabli do silnika
uszczelniony pigcienie gumowe,

Silnik elektryczny powinien posiadavewrgtrzne zabezpieczenie skiagizg se¢
z 3 wyhcznikow termicznych wplecionych w uzwojenie silnikaytaczniki
termiczne powinny bywpicte w obwdd zabezpieczaly,

Obudowa pompy i silnika wykonanezeliwa,

Rurochgi ttoczne wykonane ze stali kwasoodpornej,

Drabinki i pomosty robocze wykonane ze stali kwakgmynej,

Uktad sterowania i automatyki zapewnizy prawidtows prag pomp ze
ztaczem RS232 do komunikacji z modemem GSM,
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Prowadnice do pomp z rur stalowych ocynkowan§relanicy 27,

5.1.3.2.Monta przepompowni.

Montaz zbiornika przepompowni nioa wykong po dokonaniu odbioru.

Kolejnos¢ wykonania prac przedstawia siastpujaco:

wyznaczenie osi montawych,

ustawienie zbiornika przepompowni na przygotowamygdtazu,
wykonanie zasypki wykopu,

monta osprztu i wyposaenia.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6lne zasady.

Ogodlne zasady kontroli jakoi podano w ST 00.00 ,Wymagania ogélne” poz. 6.

6.2.Roboty montazowe

Kontrole jakasci robot montaowych naley przeprowadzi zgodnie z wymaganiami
normy PN-81/B-10725, PN-91/10728 oraz PN-EN 489.
Nalezy przeprowadz nastpujace badania:

1

2.
3.

Zgodndaci z Dokumentagj Projektovs,
Materiatdbw zgodnie z wymaganiami norm
Budowa przepompownrciekow:

gtebokasci posadowienia

ustawienie konstrukcji przepompowdgiekow
odchylenia osi przepompowni

odchylenie spadku

zmiany kierunkéw przewodow
zabezpieczenia przewodu przed zamarzaniem
zabezpieczenia przed korozjaaa metalowych
kontrola pohczen przewodow

kontrola izolaciji.

Wykonawca powinien przedig¢ Inzynierowi wszystkie proby i atesty gwarancji
producenta dla stosowania materiatée/zastosowane materiaty spetaiajymagane
normami warunki techniczne.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w Specyfikaajhhicznej ST 00.00

~Wymagania ogolne poz. 7.

* przepompownidciekdéw wraz z wyposaniem oraz urgzenia towarzysce 1 kpl.
(inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza) w tym:

przepompowngciekOw oraz urgdzenia towarzysgce, przyhcza sanitarne i
elektryczne — 1 kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w Specyfikaegihhicznej ST 00.00
~Wymagania ogolne” poz. 8.

Odbiory naley przeprowadzi dla poszczeg6lnych rodzajéw robot:
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Przy odbiorze naley sprawdzt:

» zgodnad¢ wykonania robét z Dokumentadprojektows i fabryczna montowanych
urzadzen.

* llo$¢ wykonywanych robot.

» Droznos¢ przewodow i szczelrgé przewodow i palczen.

» Jaka¢ wbudowanych materiatow.

» Zgodndci z normami i projektem wyniki bada pomiaréw przewidziane dla

rodzajéw robat.

» Zgodndgci pompowania pomp z zgizory W DTR charakterystyk

Rozr&nia sk dwa rodzaje odbioru, wynikge z technologii i organizacji prowadzenia

budowy, a mianowicie:

« odbiory czsciowe,

 odbiory kaxcowe.

8.1. Odbidr techniczny casciowy.
Odbiorem objte @1 poszczegolne fazy robot podlegg zakryciu przed catkowitym
zakaiczeniem budowy. Poza tym mptp by¢ fragmenty robét lub zakezone
elementy budowy, co do ktorych Inwestor zgtosittzasenie czsciowego odbioru.
Odbiér ten powinien hiydokonany komisyjnie przy udziale inspektora nadzor
inwestycyjnego, kierownika budowy oraz przedstaglizytkownika. Odbiér ten
powinien by potwierdzony protokétem Komisji, z podaniem ewettych usterek i
terminu ich usuricia.
Zakres odbioru ggciowego obejmuje:
1. Sprawdzenie zgod®doi wykonanej przepompowni i odcinkow ruregdow z
Dokumentagcj Projektovs, w tym w szczegolnei zastosowania materiatow.
2. Sprawdzenie prawidtovéoi montau urzdzen i odcinkow przewodu, a w
szczegolnéci zachowania kierunkéw, spadkow, pater, zmian kierunku.
3. Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania palczer, wpustow i innych elementow.
4. Przeprowadzenie proby szczedoona eksfiltragg i infiltracje.

8.2. Odbidr techniczny kaicowy.

Odbiorem tym olity jest petny zakres robot przepompowni po catkgmit
zakaczeniu robét, przed przekazaniem przepompowni dplektacji. Przy odbiorze
koncowym naley przedtay¢ Komisji dokumenty zgodnie z oboazujacymi w tym
wzgledzie zaradzeniami:

 inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza wybudowgaregpompowni,

* $wiadectwa jakéci wybudowanych materiatow,

* protokoty dranaosci i instalacji technologicznej,

Ponadto czynna@i odbioru kaicowego polegajna:

1. Sprawdzeniu protokotow odbioru@ziowego i stwierdzeniu zrealizowania
zawartych w nich postanowieusungé usterek i innych niedomaga

2. Sprawdzeniu aktualdoi sporadzenia dokumentacji technicznej
powykonawczej, uwzgtniajac wszystkie zmiany i uzupetnienia.

3. Sprawdzeniu prawidtowego i zgodnego z dokumeatz&montowania
wszystkich urzdzen.
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Odbior kaxcowy powinien by dokonany w obecrsoi przedstawicieli wykonawcy,
nadzoru inwestycyjnego izytkownika oraz potwierdzony wdaiwymi protokétami.
Jezeli w trakcie odbioru jakiewymagania nie zostaty spetnione lub tgawnity sk
jakies usterki, naley je uwzgkdni¢ w protokole, podag jednoczénie termin ich
usunecia.

9. PODSTAWA P:LATNOSCI

9.1. OgoIne wymagania.
Ogodlne wymagania dotyaee ptatnéci podano w specyfikacji ST 00.00
~Wymagania ogolne” poz. 9.

9.2. Platngé

Platna¢ nalezy przyjmowa zgodnie z obmiarem robot, oegakaosci uzytych
materiatdw, ocemjakaosci wykonanych robét. Naky wykona zakres robot
wymieniony w tomie 1V .

Cena wykonania robot obejmuije:

* roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie

» zabezpieczenie wdzen podziemnych w wykopie

» pokonanie przeszkadd terenowych (ogradzanie, kar@ae pni drzewa itp.)
* dostarczenie materiatow

» wykonanie wykopu wraz z wzmochieniem przez rozigag@an wykopu,
 przygotowanie podia rodzimego lub podsypki z piasku

« utozenie rur wraz z uzbrojeniem

« wykonanie palczen spawanych, kotnierzowych, zgrzewanycitzionych na
uszczellg

* monta przepompowni ze zbiornikami awaryjnymi kpl. wramrzadzeniami
towarzysacymi

* przeprowadzenie proby szczednpptukania

» wykonanie robot niwelacyjnych wraz z nasadzeniami

« doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

« 0znakowanie uzbrojenia

* inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-74/C-89200 Rury z nieplastyfikowanego polichlovkinylu. Wymiary

PN-85/C-89202 Rury z nieplastyfikowanego polichlokkinylu do rur

dciieniowych

PN-81/C-89203 Ksztaltki kanalizacyjne z nieplastgivanego polichlorku winylu

PN-85/C-89204 Rury énieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Wymagania i badania.

PN-85/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikoegm polichlorku winylu.
Instrukcja montzowa uktadania w gruncie ruragow z PCV.

PN-70/C-89015 Rury polietylenowe. Metody bada

PN-70/C-89016 Ksztalttki polietylenowe dokenia rur polietylenowych. Metody

bada.



PN-87/H-74051
PN-92/B-10735

PN-B-10736:1999
wodochgowych i

PN-91/B-10729
PN-EN 752—2
PN-EN 752—6
PN-EN 1761:2001
PN-EN 1610
EN-12050 - 1
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Wiazy kanatowe. Ogolne wymaganiadiavea.
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjilgmagania i badania przy
odbiorze.

Roboty ziemne — Wykopy otwalteprzewoddw

kanalizacyjnych.
Studzienki kanalizacyjne
Zewdtrzne systemy kanalizacyjne — Wymagania.
Zewdatrzne systemy kanalizacyjne — €8¢ 6: Uklady pompowe.
Zewtrzne systemy kanalizacjistiieniowe).
Budowa i badania przewodawakizacyjnych.
Przepompowsa@ekow dla budynkéw i odptywow wydzielonych
- zasady budovipadanie — C&¢ 1: Przepompownigciekow
zawiegag fekalia.

11. UWAGI KONCOWE

Wszelkie prace wykonywanalery w oparciu o ,Warunki techniczne wykonania
i odbioru rob6t cz. i 11", rozporgzeniem MB i PMB z dn. 28.03.1972 r. w sprawie
BHP przy wykonawstwie robét budowlano-mamevych (Dz. U .Nr 13, poz. (3 z dnia

10.04.1972).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-04

PRZEPOMPOWNIE - INSTALACJE
ELEKTRYCZNE
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ST - 04. PRZEPOMPOWNIE — INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

1. WSTEP

1.1.Przedmiot St.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngywymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z instalacjami elektrycznymi przepompowni.
Przedmiotem wykonania soboty zwazane z monteem i instalagj szaf
zasilapco-sterowniczych, aparatury kontrolno-pomiarowaplk

1.2.Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokuimetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3.Zakres robdt objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Tecknij dotycza prowadzenia robot
zZwigzanych z dostasvi montazem szaf zasilago-sterowniczych aparatury
kontrolno-pomiarowej i kabli zgodnie z DokumentgByojektowa, opisami
technicznymi, rysunkami w ramach budowy przepompaiiaosiedla Mite —
Gutkowo gmina Jonkowo.

Zakres robot, rodzaje i idoi podane gw kosztorysie ofertowym.

1.4.0Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeghinicznej $ zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi normami i ST 00.00 ,Wymagania g3

1.5.09g6Ine wymagania dotycace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgodito
robét z DokumentagjProjektows, Specyfikacy Techniczi i obowiazujacymi
normami. Ponadto Wykonawca wykona roboty zgodrpeleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.

Ogolne wymagania dotygze materiatow ich pozyskania i skladowania podar®Tw
00.00 — ,Wymagania ogolne” — pkt. 2.

Wszystkie zakupione przez Wykonawaenaterialy, dla ktorych normy PN i BN
przewidup posiadanie Zaviadczenia o jakai lub atestu, powinny kiyzaopatrzone
przez producenta w taki dokument.

Inne materiaty powinny ywyposaone w takie dokumenty ngczenie Irtyniera.

2.2 Urzadzenia

Materialami stosowanym przy wykonaniu robét wedtagad niniejszej specyfikacji
ST s

Pompowniesciekdéw — gtéwne:

- Sterownica SPM2-D1-Z

2.3. Kable
Kabla przez mdy robocze i zwarciowe wg zaidzenia MGIE oraz powinien spehdia
wymagania skuteczioi zerowania w instalacjach zerowanych wg zdrenia Ministra
Przemystu
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Bebny z kablami naley przechowywé w pomieszczeniach pokrytych dachem Przy
budowie linii kablowych naley stosowa kable uzgodnione z zaktadem energetycznym
oraz zgodne z dokumentagjrojektows.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczg, w kablowych liniach
elektroenergetycznych nalestosowa nastpujace typy kabli:

- YAKY ,YKY, YDY wg PN-76/E-90301 [7] o nagiciu znamionowym do 1 kV,
Przekrdj zyt kabli powinien by dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku
napkcia i dopuszczalnej temperatury nagrzania, na axeaarym podiau.

2.4. Piasek

Piasek do uktadania kabli w gruncie powinien od@mi& wymaganiom BN-87/6774-
04 [16].

2.5. Folia

Foli¢ nalery stosowd do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznyaieca

si¢ stosowanie folii kalendrowanej z uplastycznion®§d/\ o grubéci od 0,4 do 0,6
mm, gat. |. Dla ochrony kabli o nggiu znamionowym do 1 kV natg stosowa foli¢
koloru niebieskiego.

Szerokdc¢ folii powinna by taka, aby przykrywata ukone kable, lecz nie g4sza

niz 20 cm.Folia powinna spetdiavymagania BN-68/6353-03

2.6.Fundamenty prefabrykowane

Pod stupy éwietleniowe zaleca si stosowanie fundamentow prefabrykowanych
wedtug ustald dokumentacji projektowej. Ogdlne wymagania dosgezfundamentéw
konstrukcji okrélone s w PN-80/B-03322.

W zaleznoéci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaydd gruntowych
nalezy wykona zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z ,Instrukejbezpiecze

przed korozj konstrukcji betonowych”.Sktadowanie prefabrykatgewinno odbywéa

si¢ na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym padima przektadkach z drewna
sosnowego.

2.7. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe powinny byvykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw
sztucznych lub stali, wytrzymatych mechaniczniesroitznie i odpornych na dziatanie
tuku elektrycznego.

Rury uzywane na przepusty powinny dglostatecznie wytrzymate na dziatanie sit
sciskapcych, z jakimi naley liczy¢ sic w miejscu ich uteenia. Wretrzascianek

powinny by gtadkie lub powleczone warsiwvygtadzagca ich powierzchry, dla
utatwienia przesuwaniagskabli.

Zaleca sj stosowanie na przepusty kablowe rur stalowychriutz polichlorku winylu
(PCW) osrednicy wewrtrznej nie mniejszej ai90 mm.

Rury stalowe powinny odpowiadavymaganiom normy PN-80/H-74219, a rury PCW
normy PN-80/89205 [11].

Rury na przepusty kablowe najeprzechowywa na utwardzonym placu, w miejscach
zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

2.8. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Tabliczke bezpiecznikowo-zaciskawnalezy wykona zgodnie z dokumentacj
projektows. Powinna ona posiad@dpowiedmni ilos¢ podstaw bezpiecznikowych
25 A oraz cztery lub p¢ zaciskow przystosowanych do pgaitenia dwocliyt
kabla o przekroju do
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50 mnt

Materiaty do wykonania w/w robot zedanych z instalacjami elektrycznymi
stosowé zgodnie z DokumentacpProjektova, opisami technicznymi i rysunkami.
Dostawa materialdw przeznaczonych do rob6t mamwgch powinna nagpic¢
dopiero po odpowiednim przygotowaniu pomiesacregazynowych i sktadowisk
na placu budowy. 3k jest to konieczne ze wzglu na rodzaj materiatow,
pomieszczenia magazynowe powinny kgmykane, powinny tak zabezpiecza
materiaty od zewgtrznych wptywow atmosferycznych, a w razie potrzeby
umazliwiaé utrzymanie wewstrz odpowiedniej temperatury i wilgotém. Place i
magazyny zamkgte do sktadowania materiatow, gdzer i maszyn (sprgu
zmechanizowanego) stosowanych do robét powingywggnaczone na terenie
odwodnionym, wyrGwnanym, o nawierzchni dostosowaloeprzeznaczenia i
usytuowane w sposob utatwiay roztadunek, zatadunek i ewentualnie manta
wymienionych przedmiotow.

W czasie transportu i sktadowanianke wszystkich rodzajéw kabli powinny by
zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi wptywsiodowiska.

Materiaty, wyroby i uradzenia, dla ktérych wymagagsiwiadectw jakdci, np.:
aparaty, kable, ugglzenia prefabrykowane itp., najedostarczawraz ze
swiadectwami jakéci, kartami gwarancyjnymi lub protokotami wewtrenego
odbioru technicznego (w przypadku anizen prefabrykowanych). Przy odbiorze
materiatdw nalgy zwrdcik uwag: na zgodné&t stanu faktycznego z dowodami
dostawy.

3. SPRZET

3.1.0g0Ine wymagania dotycgce spratu.

Ogdlne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 3.

3.2.Sprzet.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ilgci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptoyva przez layniera.

Roboty elektroenergetyczne mpgy¢ wykonywane ¢cznie lub przy @yciu sprztu
mechanicznego zaakceptowanego przeyniera. Przy mechanicznym
wykonywaniu robot Wykonawca powinien dyspondévearztem sprawnym
technicznie, przewidzianym do wykonania tego tyqoot.

Roboty ziemne wykonywane w pohli istniepcych uradzen podziemnych winny
by¢ wykonywane ¢cznie.

Roboty montaowe prowadzonedala przy wyciu nasgpujacego sprztu
mechanicznego:

» zuraw samochodowy do 4 Mg

» spawarka elektryczna transformatorowa

* elektronarzdzia

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robot mdxy¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu z zachowaniem zasad kodekswodrego. Dla materiatow
diugich naley stosowa przyczepy dhaycowe, a materiaty wysokie nale
zabezpieczyw czasie transportu przed przewrdceniem oraz pvzasiem/



57

W czasie transportu i przechowywania materiatotedbenergetycznych naig
zachowa& wymagania wynikajce ze specjalnych wdeiwosci tych uradzen,
zastrzeonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraaddvania aparatury
elektrycznej i urgdzen rozdzielczych naley przestrzegazalecé wytwércow, a w
szczegolnéci: transportowane ugdzenia zabezpieczyprzed nadmiernymi
drganiami i wstrgzsami oraz przesuwaniengsaparatug i urzadzenia ostranie
zatadowywa i zdejmowd, nie naraajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia
powtok.

W czasie transportu koe wszystkich rodzajéw kabli powinny byabezpieczone
przed zawilgoceniem i innymi wptywargiodowiska.

Srodki transportu przewidziane do stosowania:

» samochod dostawczy do 0,9 Mg

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Wymagania ogolne.

Ogolne wymagania dotyaze wykonania robét podano w ST 00.00 ,Wymagania
ogolne” — pkt. 5.

5.2 _Wymagania szczegolne.

5.2.1 Pohdczenia elektryczne przewodow.

- powierzchnie stykagych s¢ elementow toréw pdowych oraz przektadek i
podkiadek metalowych, przewagz/ch pad, powinny by doktadnie
oczyszczone i wygtadzone,

- zanieczyszczone styki (zaciski aparatow, przewqubkiryte powtols metalovg
ogniowa lub galwanicza nalezy tylko zmywa& odczynnikami chemicznymi i
szlifowa past polersl

- powierzchnie zestykOw nalg zabezpieczyprzed korozj wazelirg
bezkwasow

- polaczenia nalgy wykona spawaniemsrubami lub w inny sposob okdleny w
projekcie technicznym. Szyny o szeré&owickszej od 120 mm zalecasi
taczy¢ przez spawanie

- sruby, naketki i podktadki stalowe powinny léypokryte galwanicznie warstw
metaliczry

- pofaczenie przewidziane do umieszczenia w ziemi zaecaykonywa& za
pomoa spawania. Wszelkie pgdzenia elektryczne w ziemi naie
zabezpieczy przed korozj, np. przez pokrycie lakierem bitumicznym lub
owiniecie tama.

5.2.2 Pohczenia elektryczne kabli i przewodow.

- zyly jednodrutowe mogmie¢ zakaiczenia:
proste, nie wymagage obrobki po zdgiu izolacji, przyhczane do zaciskow
srubowych; oczkowe, dla przewodéw pacitanych podrube lub wkret; oczko
o srednicy wewrtrznej wikszej ok. 0,5 mm oérednicy gwintu nalgy wygina
W prawo; sprasowane koezyt przystosowane do pagtizania podrube z
kocowka kablowa, koncowke taczy sk z przewodem przez lutowanie lub
zaprasowanie z kmdéwka kablowg do lutowania

- zyly wielodrutowe mog mie¢ zakaiczenia: proste lub oczkowe, stosowane do
przewodow mieszanych, z koem prostym lub oczkiem dobrze oczyszczonym i
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pocynowanym, takie zakozenia dopuszczagsiylko w przypadku, gdy zaciski
nie pozwala na zastosowanie koowki lub tulejki; z kaicowka kablowg
podikczane podrube; koncowke montuje st przez prasowanie, lutowanie, lub
spawanie;

- Ztulejka (koncowka rurkowa) umocowan przez zaprasowanie
5.2.3Sruby i wkr ety w potaczeniach

- Sruby i wkrety do lczenia szyn oraz przewodow powinny tniaka diugasc,
aby po skgceniu pokczenia wystawaty co najmniej na wysék@-6 zwojow.
Nie dotyczy tasrub dostarczanych przez wytwéraraz z aparatem, §i
zostanie zachowana wysakagruby ok. 2-3 mm, wystagej poza nakitke.

5.2.4 Przyhczanie do gniazd bezpiecznikowych

- w gniazdach bezpiecznikowych przewdd doprowagzanalery polaczy¢ z
szym gniazda {ruba stykows), a przewdd zabezpieczany z gwintem w
oprawach éwietleniowych i podobnym ospgeie przewdd fazowy lub ,+"-
nalezy taczy¢ ze stykiem wewgtrznym a przewod neutralny lub -, z gwintem
(oprawlq).

5.2.5 Prace spawalnicze

- prace spawalnicze naleprowadzt tak, aby nie zanieczgi¢ elementow
izolacyjnych, aparatow i przewodow odpryskami rpppmego metalu.

- prace spawalnicze nalewykonywa w odlegtdci bezpiecznej od aparatow i
urzadzen zawierajcych olej lub odpowiednio zabezpieézg uradzenia i
aparaty.

5.3 Montaz urzadzen rozdzielczych, oszynowania i ospgtu

- przed przysipieniem do montau szaf zasilajco-sterowniczych naky
sprawdz¢ poprawné¢ wykonania kanatow kablowych, przepustow szynowych,
wypoziomowanie ram rsmych pod szafami

- monta urzadzen rozdzielczych przeprowadznalery zgodnie z odpowiednimi
instrukcjami montau tych uradzen

- kable naley uktad& w sposob zapewnigy szybk ich identyfikacg i tatwy
dostp

- odgakzienia od szyn gtéwnych i pagiizenia szyn do aparatow nie powinny
powodowa niedopuszczalnych nagow i napezen

- w szynach zbiorczych sztywnych stosévealpowiednie kompensatory

- dla podhczenia szyn i kabli naky stosowa standardoweéruby z gwintem
metrycznym i z tbem szeiokatnym

- najmniejsze dopuszczalne ogst izolacyjne nalgy zachowad zgodnie z

przepisami
5.3.1. Monta fundamentéw prefabrykowanych

Montaz fundamentéw nalgy wykona zgodnie z wytycznymi monia dla
konkretnego fundamentu. Fundament powinief stawiany przy pomocyza/igu
na 10 cm warstwie betonu B 10 lub gszrzonegawiru. Przed jego zasypaniem
nalezy sprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykoragyjne
scianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przigrdzona jest ptyta mocga.
Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamertypoziomu naley
wykona z

z dopuszczalptolerancy rzednej posadowienia 2 cm. Ustawienie fundamentu w
planie powinno b§ wykonane z doktadr$aia 10 cm.
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II'i Il strefy wiatrowe.

5.4 Montaz kabli

5.4.1 Wyznaczenie tras linii kablowych

Wyznaczenie tras linii kablowych nalewykona przez stiaby geodezyjne na
podstawie projektu technicznego linii kablowychzonaap geodezyjnych z
naniesionymi budowlami i uzbrojeniem terenu. Wysiie tras przebiegu kabli
wykona Wykonawca zadania.

5.4.2 Ukiadanie kabli w ziemi.

Kable naley uktada na gebokasci 70 cm na 10 cm podsypce z piasku. Paermdiu
kabla na podsypce piaskowej nalgo najpierw zasygawarstwg piasku o grubgi
10 cm a nagpnie warstwg gruntu rodzimego o gruboi 15 cm. Tak przysypany
kabel naley przykry¢ na catej dtugéci trasy fola w kolorze niebieskim o grukoi
minimalnej 0,5 mm. Szeroké folii powinna by taka, aby przykrywata kable, ale
nie mniej nk 20 cm.

Kabel powinien by uktadany w rowie ling falista aby dtugaé¢ kabla byta wéksza
od dtugdci wykopu o 1 do 3%. Ponadto najgpamktac o pozostawieniu zapaséw
kabla po okoto 1 m przy wagjiach do zicz kablowych, szaf zasikgych i uradzen
technologicznych w obiektach kubaturowych.

Kable uktadé jedno i wielowarstwowo w zateosci od ilosci kabli w rowie.
Szerokd¢ i giebokas¢ rowu naley dopasowa do ilosci kabli i ilosci warstw.
Zgodnie z norm PN-76/E-05125 naky przestrzegaminimalnych odlegtéci w
rowie pomgdzy uktadanymi kablami: zasitagymi, sterowniczymi i pomiarowymi.
Kable sterownicze i pomiarowe przy ukladaniu waostiym powinny znajdowa
si¢ ponizej kabli zasilagcych na nagicie do 1 kV. Ponadto nalg je oddziel¢
przegrod z cegty lub bloczkéw betonowych a odlegtanicdzy kablami musi
wynosi min 15 cm. Ggbokas¢ rowu w takim przypadku musi Byowiekszona o
ilos¢ warstw w wykopie.

W miejscach skrzxyowan kabli z rurocigami podziemnymi (gazogy, siet
centralnego ogrzewania) najestosowa rury ostonowe stalowe a kable powinny
by¢ uktadane nad ruraggami. Jeeli kable lzda uktadane pod ruroggiem, to
miejsce skrzyowania naley oznaczy przez utaenie nad ruroagiem folii z
tworzywa sztucznego.

W miejscach skrzyowan kabla z drogami utwardzonymi oraz pozostatym
uzbrojeniem terenu stosoweury grubgcienne z PVC. Diug@ ochrony kabla w
takich przypadkach musiesiéwna diugasci skrzyzowania z dodaniem co najmniej
50 cm z kadej strony (dla drogi wraz z kragnikami). Po wprowadzeniu kabla
uszczelnt przepust z obydwu stron. W miejscach skawyan kabli miedzy sob
nalezy przestrzegazasadyze linia 0 wy:szym napiciu jest utaona gtbiej niz

linia 0 nizszym napgciu.

Catas¢ robot wykona zgodnie z normPn-76/E-05125.

5.4.3 Oznaczenia kabli.

Na catej dlugéci kable zaopatrazyw trwate oznaczniki identyfikacyjne z opisem
linii kablowej. Napisy na oznaczniku powinny zavaer

- symbol i numer ewidencyjny linii

- symbol kabla
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- znak uytkownika kabla (mena zrezygnow@jezeli jest jeden gytkownik)

- znak fazy w przypadku kabli jediagowych

- rok utazenia kabla.

Oznaczenia powinny lByrozmieszczone w nagtujacych miejscach:

- na pocztku i na kaicu linii kablowej

- w miejscach charakterystycznych takich jak:4eig i wyjscia do przepustow,
skrzyzowan

- co0 10 m na prostych odcinkach kabli.

5.4.4 Oznaczenia trasy kabli.

Oprocz oznakowania kabla wymagane jest rowoniakowanie trasy linii
kablowej.

Oznakowanie takie powinny byimieszczone:

- napoczatku i na kaicu trasy

- w miejscach zmian kierunku trasy

- €0 100 m na prostych odcinkach trasy

Oznakowanie naly wykona na stupkach betonowych wkopanych w zighb na
tabliczkach umieszczonych w miejscu kabla do budynk
5.5 Proby montazowe

Po zakaczeniu robot elektrycznych w obiektach, przed idbiorem Wykonawca
zobowhzany jest do przeprowadzenia tzw. préb mamay/ch, tj. technicznego
sprawdzenia jak@i wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnyacmiarow i
prébnym uruchomieniem poszczegodlnych linii, ingtalaozdzielnic i uradze.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
6.
Wszystkie elementy robdt instalacji elektrycznyduliegas sprawdzeniu w
zakresie
- zgodndci z dokumentacja i przepisami
- poprawnego monfa
- kompletng@ci wyposaenia
- poprawngci oznaczenia
- braku widocznych uszkodae
- nalezytego stanu izolacji
- skutecznéci ochrony od porzen

6.1. Kontrola jakosci materialdow

Urzadzenia, szafy zasilggo-sterownicze, aparaty kontrolno-pomiarowe, kable
przewody elektroenergetyczne, kable pomiarowe poyvposiada atest fabryczny lub
swiadectwo jakéci wydane przez producenta, oraz wszystkie rigab certyfikaty,
gwarancje i DTR.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot.

- sprawdzenie i badanie przewodow i kabli pomiarowyctutazeniu
- wykonania i montakonstrukcji pod rozdzielnice
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- ustawienia rozdzielnic
- zgodndci wykonania i montau pohczen
- prawidtowaci montau aparatury
6.3. Badania i pomiary pomontaowe po zak@czeniu robot nalery wykonag:

- proby napgciowe i badania kabli elektroenergetycznych nastacg izolacii,
- zachowania aigtosci zyt roboczych
- pomiary rezystancji uziomow i nagirazenia
- skutecznéci ochrony od porzen
- sprawdzenie i pomiar kompletnych obwoddéw 1 fazowych
- sprawdzenie i pomiary obwodow sygnalizacji
- badanie linii sterowniczych
- badanie linii pomiarowych
- sprawdzenie stanu izolacji induktorem
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST 00.00.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wgan& ogdlne” pkt. 7.
Jednostk obmiaru jest kpl. — komplet robot elektrycznychedtu wedtug w/w
specyfikacji ST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST 00.00 ,\Wgané& ogodlne” pkt.8. Przy
odbiorze robdt powinny lydostarczone nagiujace dokumenty:
-Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianauaupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,

-Dziennik Budowy,

-Dokumenty uzasadnigie uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie
wykonywania robot,

-Dokumenty dotycace jakadci wbudowanych materiatow,

-Protokoty czsciowych odbioréw poprzednich faz robat,

-Protokoty i zawiadczenia z dokonanych prob maraevych,

-Swiadectwa jakéci wydane przez dostawcow gdzen i materiatow,
-Dokumentacja fabryczna zamontowanychadea

-Dokumentacja Techniczno Ruchowaagdzeh.

9. PODSTAWA P:ATNOSCI

9.1. OgoIne wymagania

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci podano w ST 00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.
9.

9.2. Pfatngci.

Ptatndg¢ nalezy przyjmowa zgodnie z dokumentagj zakresem robét wymienionym w
p. 1.3. niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycza@mowionej i wykonanej pracy oraz
oceny jakasci robot i ocen jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:



62

- zakup kompletu materiatéw i wdzen (aparatura, ospek elektryczny,
materiaty elektryczne instalacyjne, kable, przewaxbprzt drobny, armatura
obiektowa) oraz wszystkich prefabrykatow takich: jskafy, tablice, skrzynki,
stojaki, kasety itp. (kompletnie wypasaych, pomalowanych i oznakowanych)
wynikajacych z opracowanej dokumentacji technicznej pogmehtami
stanowacymi wyposaenie uradzen technologicznych (te elementyda
uwzgkdnione w cenie ugdzen technologicznych),

- transport materiatow i uggdzenr na miejsce wbudowania wykonania robét
montaowych

- roboty przygotowawcze i trasowanie

- wykonanie podjczenia urzdzen

- przygotowanie podi, uchwytdéw, konstrukciji itp.

- przygotowanie i zainstalowanie nadzi montaowych i ich bigaca
konserwagj

- wykonanie gniazd dla osadzenia konstrukcji skrzyinezdzielnic
skrzynkowych

- monta drobnych konstrukcji wsporczych i érych

- wypoziomowanie i umocowanie aparatow

- zarobienie kacowek przewodow

- spawanie dodatkowych kiéow i kotnierzy

- monta zlaczy na przewodach instalacyjnych

- wybor lokalizacji i umiejscowienie czujnikow, miekdw, przetwornikow z
punktu widzenia tatwego dagtu dla obstugi, mdiwosci demontau i
prawidtowej pracy oraz wigiwego zamocowania do elementéw wsporczych

- sprawdzenie przewodow sygnatowych elektrycznyclalresie: rezystancji
izolacji i ciagtosci zyt, zgodndci oznakowania z adresami podanymi w
projekcie, wyprowadzenie kadw do zaciskow

- sprawdzenie przewoddw sygnatowych-nieelektryczrwaakresie:
odpowiednich spadkow, natiwosci odpowietrzé i odwodnié, doboru
przekroju, odlegtéci od agrodkéw o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej
temperaturze, démosci i szczelnéci

- monta szafy sterownicze i instalacji przeciwpaeaiowej

- wykonanie pomiarow elektrycznych i wszystkich kazieych bada (w tym
badanie linii, badanie obwodow elektrycznych, baglapomiar uziemienia
ochronnego, badanie i pomiar skutecaomaerowania),

- monta i demonta drabin i rusztowa niezlzdnych do wykonania robot,

- przeprowadzenie prac regulacyjno-pomiarowych

- proby montaowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnycladee, o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonalgoi uktadu

- prace poradkowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiekthabdowlanych. Zakres,
przedmiot i wgtgania podstawowe.

PN-IEC 60050-826 Stownik terminologiczny elektrykistalacje elektryczne w
obiektach budianych.

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiekthabdowlanych. Ustalanie
0goInych chaealgstyk.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Ochrona dla
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zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przeciwpomniowa.

PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami
oddziatywania cieplnego.

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed qggtem
przetzeniowym.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczsgtwa. Ochrona przed przepiami.
Ochrona instalacji niskiego napia przed przggiowymi
przepeciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego naicia.

PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami.
Ochrona przed przegiami atmosferycznymi lutaézeniowymi.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpiecastwa. Odiczanie izolacyjne igczenie.

PN-IEC 603-4-47 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanigrodkdw ochrony
zapewniajcych bezpieczestwo. Postanowienia ogdlngrodki
ochrony przed porgniem pgdem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-473 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla
zapewniania bezpiecastwa. Stosowanigrodkdw ochrony
zapewniajcych bezpieczestwo. Srodki ochrony przed pdem
przetzeniowym.

PN-IEC 60364—481 Instalacje elektryczne w obiektagtlowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Dobokrodkow ochrony
przeciwporaeniowej w zalenosci od wptywow zewgtrznych.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Dob6srodkoéw ochrony w
zaleznosci od wptywow zewngtrznych. Ochrona
przeciwpaarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Dobér i monita
wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych.

Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obielkthudowlanych. Obgialnagsé
pradowa dtugotrwata przewodow.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgeniowa i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-537 Instalacje elektryczne w obielktaudowlanych. Dobdr i monta
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steiopa
Urzadzenia do odiczania izolacyjnego atzenia.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Dobér i monita
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Dobér i monita
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektbudowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-704 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Wymagania
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dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana
terenie budowy i rozbidrki.

PN-IEC 60364-7-707 Instalacje elektryczne w obiektaudowlanych. Wymagania

PN-90/E-05023
PN-92/E-05031

PN 92/E-05009/56

PN-93/E-05009
PN-88/E-04300
PN-76/E-90301
PN-76/E9-05125
PN-76/E-90301
BN-73/3725-16
PN-91/M-42020
PN-86/E-08120
PN-85/M-42057
PN-88/M-42010
PN-92/M-4201
PN-82/M-42012

PN-82/M-42017

PN-91/M-42029
PN-82/M-42050

PN-86/M-42056

PN-84/M-42066

dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Wymagani
dotyczce uziemié instalacji uradzehr przetwarzania danych.
Oznaczenia identyfikacyjne przewotdéwwami lub cyframi.
Klasyfikacja ugdzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed pomniem padem elektrycznym.
Dobér i mortavyposaenia elektrycznego.
Instalacje elektryczne w obiektagtidwlanych. Komplet.
Badania techniczne przy odbiorach
Linie elektroenergetyczne prowadzek@natach kablowych
oraz w ziemi.
Elektroenergetyczne i sygnalizaeyime kablowe.
Projektowanigudowa
Kable elektroenergetyczne o izolatyjorzyw
termoplastyczhnygowtoce poliwinylowej na nagtie
znamionowe 0.BYA
Znakowanie kabli, przewodowyl (analogia).
Automatyka i pomiary przemystowezddizenia. Ogolne
wymagania i baida
Elektryczne przydy pomiarowe. Wymagania i badania
dotyg®e bezpieczestwa.
Automatyka i pomiary przemystowezdworniki pomiarowe
wielkosci nieelektrycznych. Badania.
Automatyka i pomiar przemystoweo®iki elektryczne.
Wymiary elementprzylaczeniowych.
Automatyka i pomiar przemystowe. $ioki elektryczne.
Ogodlne wymaganbadania.
Automatyka i pomiar przemystowe.r8iki bezstykowe do
uktadow regulagterowania. Ogolne wymagania i badania.
Urzdzenia sterownicze i serwomechanizmy elektrycz gl
wymagania i badania.
Urazdzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania.
Automatyka przemystowa. Regulatobeapdrednim dziataniu
ciagtym. Ogolne wymagania i badania.
Automatyka przemystowa. Regulatdekieyczne o dziataniu
nieciagtym. Wymagania i badania.
Automatyka i pomiary przemystowewsnay
elektromagnetye. Ogolne wymagania i badania.

PN-93/M-42070/01 Automatyka i pomiary przemystoRegulatory z sygnatami

analogowymi. Metody badgpetnych.

PN-93/M-42071/01 Automatyka i pomiary przemystowezadzenia z analogowymi

PN-89/M-42085
PN-81/M-42009

wejsciami i dwu lub wielostanowymi wygiami. Wytyczne
dotyczice bada petnych.
Roboty przemystowe. Interfejsy. Wygaaia techniczne.
Automatyka i pomiary przemystowek@®aanie,
przechowywanteainsport urzdzer. Ogolne wymagania.
Warunki TechmezWykonania i Odbioru Robét Budowlano-
Montazowych. Instalacje elektryczne.
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ST- 05 NAWIERZCHNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrngjsymagania dotycxe
wykonania i odbioru nawierzchni dla obiektach zz@inych zorojektem kanalizacji
sanitarnej dla osiedla Mite — Gutkowo gmina Jonkowo

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktrperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot oksnych
w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Sd zodne z obowkzujacymi
odpowiednimi normami i ST zawartymi w WO.00.00.: yiivagania ogolne”.

1.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&koich wykonania, zgodnie z
Dokumentagj Projektova ST i poleceniami layniera.

Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST WO.00.00.: ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

Materiaty wyte do budowy powinny spetrdavarunki okrélone w odpowiednich
normach przedmiotowych, a w przypadku braku nornowipny odpowiadéa
warunkom technicznym wytwaorni lub innym umownym wakom. Do wykonania
robét drogowych nalg stosowa zgodnie z DokumentagjProjektows, opisem
technicznym i rysunkami materiaty:

- obrzeza betonowe 6x35 cm

- tawa betonowa z oporem 0,045/m

- kruszywo tamane niesortowane na podbugow

- piasek na podsypki

- cement

- beton

- kostka brukowa kamienna

- kostka brukowa betonowa, szara o g6 cm,

- grunt stabilizowany cementem Rm=2,5 Mpa,

- grunt stabilizowany cementem Rm= 5,0 Mpa,

- piasek do betonow,

- Zwir,

- pospoika,

- glina budowlana,

- beton z kruszywa naturalnego B10,

- woda do betonu wg PN-88/B-32250,

- deski iglaste obrzynane 25 mm Kl. 11,

- krawedziaki iglaste K. I,

- stupki drewniane iglaste @ 7 + 12 cm, dégch=2,0 m,

- pospoika,

- deski iglaste odrzynane gr. 22 mm K. I,
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3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgi podano w ST WO.00.00.:
~Wymagania ogolne”.

Do wykonania rob6t drogowych naleuzy¢ nastpujacego spratu:
- betoniarka

- zagyszczarka spalinowa

- spycharka

- wibrator powierzchniowy do 225 kg,

- koparka 0,25

- samochdd dostawczy do 0,9 Mg,

- ubijak spalinowy 200 kg,

4. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi S.T. WO.00.Q)\Wymagania ogolne”.

Do transportu materiatdw nahe uzy¢ takichsrodkdw transportu, jak:

- wywrotka

- fadowarki do zatadunku i transportu materiatbw $gpk spychania i
zwatowania

- samochody skrzyniowe do transportu kostki brukowejraweznikbw oraz
cementu w workach,

- samochody samowytadowcze do transportu piasku,

- samochodu dostawczego do transportu desek, stupgk@mnianych itp.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. 0Ogdlne warunki wykonania robét.

Ogodlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST WO.00.00.:
~Wymagania ogolne”.

5.1.1. Roboty przygotowawcze.

Wytyczenie granic ziemnych (kopania koryta) pod eaechng trasy odtwarzanej

drogi oraz umocniewokét przepompowni.

5.1.2. Roboty rozbiorkowe.

Podbudowy, nawierzchnie z kruszyw famanych rozbieoprzez ¢czne

wytamanie nawierzchni. Materiat z rozbiorki najeodrzucé na pobocze i ulg¢ w

stosy lub pryzmy. Gruz wywie, a materiat nadagy sk do ponownego

wbudowania wykorzystaprzy odtworzeniu nawierzchni.

5.1.3. Roboty ziemne

5.1.3.1. Roboty ziemne drég, podjazdéw i umodchie

Prace prowadzinalezy zgodnie z nagpujacymi warunkami:

1. Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji |
harmonogram robo6t, uwzglniapcy wszystkie warunki, w jakich colzie
wykonywany zakres robot aftych niniejsa ST.

2. Przed przysipieniem do wykonywania koryta teren robét pgl@dpowiednio
oznaczy i zabezpiecz§ przed maliwoscia wejscia 0s6b postronnych.

3. Przed przysipieniem do wykonywania koryta wykonawca sprawdzZpdigsc¢
rzednych terenu z danymi projektu.

4. Wytyczenie krawdzi koryta powinno b§ wykonane na tawach ciesielskich lub
innych konstrukcjach umocowanych trwale poza olesmamwykonywanych
robot ziemnych.
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5. Jezeli na terenie robot ziemnych zostanie odkryte ojgmie, ktdre nie byto
naniesione w dokumentacji technicznej aglg@rzerwa& prace i powiadondi
Inzyniera. Prace wznowi dopiero po uzgodnieniu tego z odpowiednimi
instytucjami.

6. Ziemia z wykopéw powinna zostavywieziona W miejsce wyznaczone przez
Inzyniera.

Roboty ziemne dotyezwykonania koryt pod odtworzenie nawierzchni jezdni
uzyciem koparki podsbierne;j.

Brakujacy grunt na nasyp przewidujeggdokryt gruntem uzyskanym z wykopow
fundamentowych pod projektowane obiekty technologgc oraz z dokopu
zewretrznego w odlegiri do 10 km. Nasyp natg formowa: recznie.

5.1.4. Roboty nawierzchniowe.
5.1.4.1. Nawierzchnie z kostki brukowej betonowlegmienne;.
Kostke brukowy uktada nalezy na uprzednio przygotowanej i wyrGwnanej podsypce
cementowo-piaskowej, réaielonej na wyprofilowanym podi 2z gruntu
stabilizowanego cementem. Kostki ukladpaletami z uzupetnieniem brzegéw lub
pojedynczo. Kostki naky ubi¢ ubijakiem ecznym lub zagszczarly. Zag;szczanie
prowadzé¢ od krawdzi powierzchni ubijanej w kierunkdrodka. Spoiny wypetii
piaskiem z polewaniem nawierzchni wodNawierzchnie oczgi¢ z nadmiaru piasku i
sprawdzé spadki poprzeczne i podine oraz réwn& nawierzchni.
5.1.4.2. Nawierzchnie z kruszywa famanego nies@imgo
Nawierzchnie wykonawg poniszych zaleae

- przygotowanie nawierzchni
Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny tkkie miejsca podiza, wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazuage odchylenia wysokgiowe
od zata@onych rzdnych powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody
albo osuszenie poprzez mieszanie dags¢cia wilgotngci optymalnej, powtorne
wyréwnanie i zagszczenie. Nawierzchnia powinna ¢bywytyczona w sposob
umazliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagrojektows lub wedtug zalede
Inzyniera z tolerancjami okénymi w niniejsze] specyfikacji. Paliki lub szpilklo
kontroli uksztattowania nawierzchnii powinny d&y wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie rpbez Wykonawg Paliki lub
szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gzinych rownolegtych do osi drogi lub
w inny sposéb zaakceptowane przezymera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek
powinno umaliwia¢ nacikgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t i nie
powinno by wicksze nk 10 m.

- rozktadanie mieszanki kruszywa
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie seoprzekracza20 cm po zagszczeniu.
Warstwa nawierzchni powinna byroziazona w sposéb zapewniay osiagniccie
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Jeeli nawierzchnia sklada iz
wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana
I zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkowednygch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nasgpnej warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.
Kruszywo w miejscach, w ktérych widoczna jest jesggregacja powinno byprzed
zag:szczeniem zagbpione materiatem o odpowiednich itavosciach.

- zagszczenie
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Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa ulepszonegmentem
nalezy przyshpi¢ do jej zagszczania przez watowanie. Watowanie powinno
postpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym
jezdni, albo od dolnej do gornej kraszi podbudowy przy przekroju o pochyleniu
jednostronnym. Jakiekolwiek nierow§m, zagtbienia ubytki, rozwarstwienia lub
podobne wady powinny By natychmiast naprawiane przez wymiamieszanki,
wyroéwnanie i ponowne zagzczenie a do otrzymania rownej powierzchni. W
miejscach niedogpnych dla walcow nawierzchnia powinna ¢byzag:szczona
zag:szczarkami  ptytowymi, matymi  walcami  wibracyjnymi ud  ubijakami
mechanicznymi. Zagpzczanie nalgy kontynuowg& do osagniccia wskanika
zag:szczenia podbudowy nie mniejszego od 1,0 wedlugnalmej préby Proctora,
zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda ).

5.1.5. Obrzeza betonowe .
Pod obrzea i tawy betonowe naky wykona rowki poprzez ¢czne odspojenie gruntu,
wyrownanie dna iscian wykopow oraz uformowanie poboczy z wyréwnanidm
wymaganego profilu.
Obrzeza ustawia naley na podsypce cementowo-piaskowej na tawie betopawe
oporem lub bez oporu. Ltawy betonowe wykonywalery w deskowaniu, zegcznym
rozécieleniem, wyrdéwnaniem i ubiciem mieszanki betonpwéawy naley
pielegnowa przez polewanie wad
Spoiny wypeint zapraw cementow. Zewrgtrzne sciany obrzey zasypé ziema,
ktora nalezy ubic.

5.1.6. Podbudowy.

5.1.6.1. Podbudowy z piasku stabilizowanego cementepod kostk brukowg
betonow/.
Podbudow wykon& wg poniszych zaleag
- przygotowanie podia
Podbudowa powinna bywytyczona w sposob umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleae Inzyniera z tolerancjami oké®nymi w
niniejszej specyfikacji. Paliki lub szpilki do kooti uksztattowania podbudowy
powinny by wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrayarye w
czasie robot przez Wykonawc Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umazliwia¢ naciagniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét i niewpono by
wieksze nk 10 m.
- wytworzenie mieszanki

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym sktadzie naley wytwarza& w mieszarkach
stacjonarnych gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna kyod razu transportowana na miejsce wbudowania w
sposOb przeciwdzialgy segregacji i nadmiernemu wysychaniu. Do przygatta
mieszanki mena stosowa wytwornie mieszanki betonowej typu cyklicznego aalb
ciagtego. Sktadniki mieszanki powinny bylozowane wagowo w ifgi okreslonej w
recepcie laboratoryjnej z tolerancj

e kruszywozx 3,0 %,

e cementt: 0,5 %,

* wodaz 2,0 %.




70

Czas mieszania powinien zapewniagzyskanie jednorodnej mieszanki i nie powinien
by¢ krotszy nk 1 min. Wilgotnd¢ mieszanki powinna odpowiaglawilgotnasci
optymalnej z tolerangj+ 1% i — 2%.

- rozktadanie mieszanki kruszywa.
Mieszanka kruszywa ulepszonego cementem powintadzaktadana w prowadnicach
w warstwie o grubgzi, takiej, aby jej ostateczna gruldgpo zagszczeniu byta rowna
grubaici projektowej. Grub&t pojedynczo uktadanej warstwy nie peoprzekracza20
cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna¢byoziazona w sposéb
zapewniajcy oshgniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sktadagsk wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to k@a warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkovwednygch
wysokaciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera. Kruszywo w miejscach, w ktérych widocznastjgego
segregacja powinno byprzed zagszczeniem zagpione materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach.

- zagszczenie
Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy piasku ulepszonego eetem
naleey przystpi¢c do jej zagszczania przez walowanie. Watlowanie powinno
postpowa stopniowo od krawdzi dosrodka podbudowy przy przekroju daszkowym
jezdni, albo od dolnej do gérnej kraszi podbudowy przy przekroju o pochyleniu
jednostronnym.
Jakiekolwiek nieréwngi, zagtbienia ubytki, rozwarstwienia lub podobne wady
powinny by natychmiast naprawiane przez wymiamieszanki, wyréwnanie i
ponowne zagszczenie a do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach
niedosgpnych dla walcow podbudowa powinna ¢byagszczona zagszczarkami
ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakam mechanicznymi.
Zaggszczanie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia podbudowy
nie mniejszej od 1,0 wedtug normalnej préby Pragtargodnie z PN-88/B-04481
(metoda 1l). Wilgotné¢ kruszywa podczas zeggczania powinna By rowna
wilgotnosci optymalnej. Okrdonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN
88/B-04481 (metoda II). Wilgotr$é przy zagszczaniu powinna léyw przedziale od 1
% powyzej wilgotncci optymalnej do 2 % pomej wilgotnasci optymalnej.
Zageszczenie i obrobka powierzchniowa mugsc zakaczone przed uptywem 2 h od
chwili dodania w wytwérni wody do mieszanki kruszaya cementem.

5.1.7. Roboty wykonczeniowe.
W zakresie robot wykiczeniowych przewidziano plantowanieczne powierzchni
terenu przylegtego do projektowanych nawierzchmlsianiem nasionami traw po
uprzednim humusowaniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST W0.00.00.: ,Wymagania ogolne”.

6.1. Kontrola jako sci materiatow.
Wszystkie materiaty do wykonania rob6t mauszodpowiadd wymaganiom
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicziogpz musz posiada swiadectwa
jakosci producentéw i uzyskaakceptagj Inzyniera.

6.2. Kontrola jako $ci wykonania robot.
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Kontrola jakdci wykonania robot polega na zgodob wykonania robét z
Dokumentacj Projektova, Specyfikacg Techniczi i poleceniami layniera. Kontroli
jakosci podlega wykonanie:

- liniowosci i prawidiowaci ustawienia obrzg, profili podtuznych i
poprzecznych drég,

- sprawdzenie wyghu zewrtrznego warstw nawierzchni dokonujes girzez
bezpdrednie ogédziny. W czasie budowy nalg sprawdza wyglad kazdej z
ukladanych warstw. Po zakeczeniu robdt sprawdza esiwyglad warstwy
scieralnej na catej diugeai zbudowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST WO.00.04/magania ogolne”.
Jednostk obmiaru jest:

- m? rozebrania nawierzchni, wenia nawierzchni, wykonanie koryta,
- mb: ustawienia obrzg
-m*: podktadéw betonowych.

Obmiar kade] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanegocmaaicznie
powinien by dokonany na budowie, w metrach kwadratowych, patgzeniu i
zag:szczeniu. Obmiar nie powinien obejmawaakichkolwiek dodatkowo
wykonanych powierzchni niewykazanych w dokumentppjektowej, z wyjtkiem
powierzchni zaakceptowanych namie przez layniera. Nadmierna gruké lub
nadmierna powierzchnia podbudowy w stosunku do oh@niacji projektowej,
wykonana bez pisemnego upaiugenia Irzyniera, nie mee stanowd podstawy do
roszczé o dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w ST WO.00,800ymagania ogélne”.
Odbiorowi podlega wykonanie: podsypki, podbudowyieazchni drog.
Odbiér robét zanikagy naley zgtasza Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem,
aby nie powodowaprzestoju w realizacji robot.
Odbioru rob6t naley dokon& zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robot Budowlano Montawych.

9. PODSTAWA PLATNO SCI.

9.1. Ogdlne wymagania.
Ogdblne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST WO.00.00.: ,Wymagania
ogolne”.

9.2. Pfatnosci.
Platng¢ nalezy przyjmowa zgodnie z dokumentacj zakresem robot wymienionym w
p. 1.3. niniejszej ST w oparciu o odbior faktyczmemdwionej i wykonanej pracy oraz
oceny jakasci robot i ocen jakosci uzytych materiatow.

Cena ryczattowa wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i pomocnicze
- skladowanie na poboczu materiatbw z rozbidérki, eezyenie ich,
segregowanie, pryzmowanie lub uktadanie w stosyademek nasrodki
transportu i wywoz materiatbw nie nagajch s¢ do wbudowania na
wysypisko.
- optaty za skladowanie gruzu na wysypisku
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- zakup i dowiezienie na miejsce robot wszystkichanatow
- wbudowanie materiatdw z zeggczeniem i ubiciem, piginacg nawierzchni
- transport wewetrzny w obebie budowy

- utrzymanie nawierzchni

drég tymczasowych w okresibd eksploatacji

przeprowadzenie niezbnych pomiarow i bada
- uporzdkowanie miejsca prowadzenia roboét

10.PRZEPISY ZWI AZANE

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-64/8933-02
BN-70/8931-05
BN-72/8932-01

BN-75/8931-03
BN-77/8931-12

Drogi samochodowe. Oznaczanie wika piaskowego.

Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia
nawierzchni podatnygwodiaza przez obeizenie piyh.

Drogi samochodowe. Podbudowa z kmuaztabilizowanego
mechanicznie

Drogi samochodowe. Oznaczenie wika ngnosci gruntu jako
podia nawierzchni podatnych.

Budowle drogowe i kolejowe. Robotgmne.

Pobieranie prébek gruntow do celéagdwych i lotniskowych.

Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

BN-80/6775-03-03 Elementy nawierzchni drog, uliafgingow i torowisk

BN-84/6774-02

BN-84/6774-02

BN-84/6774-04

BN-88/6731-08

tramwajowych. Kraimiki i obrzeza chodnikowe.
Kruszywa mineralne. Kruszywo kamietamane do nawierzchni
drogowych.
Kruszywa mineralne. Kruszywo kamietameane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo nakoe do nawierzchni

drogowych. Piasek.
Cement. Transport i przechowywanie.

PN-76?B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Post&énia ogolne.

PN-767B-06721

Kruszywa mineralne. Pobierani®gkd

PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartei

zanieczyszigze

PN-77/B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci
PN-77/B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci.

PN-78/B-06710

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezegmieczyszcze
organicznych.

PN-78/B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaai® mrozoodporroi

metgthezpdredna.

PN-78/B-06714/40 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wytrzymatéci na

PN-86/B-02480
PN-86/B-06712
PN-87/B-01100
okreslenia.

PN-87/S-02201

PN-88/B-04300
PN-88/B-04481
PN-88/B-06050

miezenie.
Grunty budowlane. Okienia, symbole, podziat i opis gruntow.
Kruszywo mineralne do betonu zwyklego
Kruszywa mineralne. Kruszywa skalnd2odziat,nazwy,

Drogi samochodowe. Nawierzchnie dragdodziat, nazwy,
okikenia.

Cement. Metody bad®znaczenie cech fizycznych.

Grunty budowlane. Badania probek tgrun

Roboty ziemne budowlane. Wymagankakvesie wykonywania
| badania przy odzmr



73

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

PN-88/B-06714/48 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zanieczyszcaev
postaci grudek glin

PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-32250 Woda do celéw budowlanych. Wymagabhedania.

PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Pad@rminologia.

PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie sktadu ziarnowego.

Przepisy bhp w budownictwie.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru RoBatlowlano-Montaowych.



